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Original instructions
Instructions d’origine
Originalanweisungen

Istruzioni originali
Originele instructies
Originalinstruktioner
Originale instruktioner

The identification code of the robot can be found on the plate on the front panel. On the basic of the code you can find the trade name of the
robot in the table at the bottom of the page.

Le sigle d'identification du robot est reporté sur la plaque appliquée sur le panneau avant. En se basant sur le sigle, il est possible d’identifier
la dénomination commerciale du robot dans le tableau se trouvant au bas de la page.

Das Typenschild mit der Kennnummer des Roboters befindet sich auf der vorderen Abdeckung des Gerates. Anhand der Kennung kann die
Handelsbezeichnung des Roboters mit Hilfe der Tabelle am Seitenende festgerstellt werden.

La sigla di identificazione del robot € riportata sulla targhetta applicata sul pannello frontale. Sulla base della sigla, & possibile individuare,
nella tabella riportata a pié di pagina, la denominazione commerciale del robot.

Het kenteken van de robot bevindt zich op het identificatieplaatje op het frontpaneel. Aan de hand van dit kenteken kan de commerciéle
benaming van de robot in de tabel onderaan de bladzijde teruggevonden worden.

Robotens modellkod sitter pa méarkskylten pa frontpanelen. Utifran koden gar det att identifiera robotens kommersiella beteckning, i tabellen
langst ner pa sidan.

Pa frontpladen er de en model-kode pa robotter. P4 baggrund af koden er det muligt at identificere det kommercielle navn pa robotten, i
tabellen, i bunden af siden.
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ALLGEMEINE INFORMATIONEN

ZWECK DES HANDBUCHS

e Dieses Handbuch ist wesentlicher Bestandteil des Gerates und wurde vom Hersteller erstellt, um all denen, die wahrend
der voraussichtlichen Lebenszeit des Geréates autorisiert sind, damit zu arbeiten, die notwendigen Informationen zu liefern.

¢ Die Anleitungen sollen dazu beitragen, eine gute Gebrauchstechnik anzuwenden, daher missen sie von den Anwendern
gelesen und strikt eingehalten werden.

e Der Hersteller liefert diese Informationen in seiner eigenen Sprache (italienisch); sie kdnnen in andere Sprachen Ubersetzt
werden, um den gesetzlichen und/oder gewerblichen Anforderungen zu gentigen.

e Nehmen Sie sich bitte etwas Zeit flr die Lektlire dieser Informationen, um Risiken fir die Gesundheit und Sicherheit der
Personen sowie wirtschaftliche Schaden zu vermeiden.

e Bewahren Sie dieses Handbuch wéahrend der gesamten Lebensdauer des Gerdtes an einem bekannten und leicht
zuganglichen Ort auf, um es im Bedarfsfall jederzeit konsultieren zu kénnen.

¢ Einige Informationen und Abbildungen in diesem Handbuch kénnten nicht vollstandig Ihrem Geréat entsprechen, wodurch ihre
Funktion aber nicht beeintrachtigt wird.

e Der Hersteller behilt sich das Recht vor, Anderungen vorzunehmen, ohne dies zuvor mitteilen zu missen.

e Um einige besonders wichtige Textabschnitte hervorzuheben oder wichtige Spezifikationen anzugeben, wurden einige
Symbole verwendet, deren Bedeutung im Folgenden beschrieben wird.

® Gefahr — Achtung

Das Symbol zeigt besonders geféhrliche Situationen an. Werden diese vernachlassigt, kénnen Gesundheit
und Sicherheit von Personen ernsthaft gefahrdet werden.

A Vorsicht - Warnung

Das Symbol zeigt an, dass ein entsprechendes Verhalten notwendig ist, um die Gesundheit und Sicherheit
von Personen nicht zu gefahrden und wirtschaftliche Schaden zu vermeiden.

Das Symbol weist auf besonders wichtige technische Informationen hin, die unbedingt beachtet werden
mussen.
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IDENTIFIKATION VON HERSTELLER UND GERAT

Das abgebildete Identifikationsschild ist direkt auf dem Gerat
angebracht. Es enthédlt die Hinweise und alle unerlasslichen
Angaben flr die Betriebssicherheit.

-
IDENTIFIKATIONSSCHILD

(A) Identifikation des Herstellers

Wenn ein Problem auftritt, wenden Sie sich bitte an den (C) Modell
Kundendienst des Herstellers oder an ein autorisiertes Zentrum.

(D) Technische
Daten

Geben Sie bei jeder Supportanforderung die auf dem © V:erSion (C) Baujahr

Identifikationsschild  angefihrten  Daten, die ungeféhren | ! ® !

Betriebsstunden und die Art der aufgetretenen Stérung an. ””g”“‘“’“%&&*)’EXW;X&%W&% g €

A. Identifikation des Herstellers. .© @H E @

| 1

B. CE-Konf itatsk ichen. "
oriermEREnEE | Sese—| LU AN AT ERO

C. Modell und Version / Seriennummer / Baujahr. . S N“mbe“? DEEEEEEEEEEEEE:

D. Technische Daten: Spannung, Strom, Schutzart, Masse,
Schnittbreite.

© Seriennummer (B)CI'E
Konformitatskennzeichen

INFORMATIONEN ZUR SICHERHEIT

Der Hersteller hat besonderen Wert auf die Aspekte gelegt, die Risiken fir die Sicherheit und die Gesundheit der Personen
verursachen kénnen, die mit dem Gerét interagieren. Mit diesen Informationen sollen die Benutzer dafiir sensibilisiert werden,
besonders achtsam zu sein, um jedes Risiko zu verhiten.

SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

DIESES PRODUKT HAT EINE KLINGE EINGEBAUT UND IST KEIN SPIELZEUG!

» LesenSiedasganze Handbuch undinsbesondere alle Informationen aufmerksam durch, welche
die Sicherheit betreffen, und vergewissern Sie sich, dass Sie diese vollstdndig verstanden
haben. Verwenden Sie das Gerat nur zu den vom Hersteller vorgesehenen Zwecken. Halten
Sie sich peinlich genau an die Anweisungen fur Betrieb, Wartung und Reparaturen.

» Vergewissern Sie sich wahrend des Betriebs des Roboters, dass sich im Arbeitsbereich
keine Personen, insbesondere Kinder, éltere Menschen, oder Behinderte und keine Haustiere
befinden. Andernfalls wird angeraten, die Téatigkeit des Roboters auf die Stunden zu
programmieren, in denen sich keine Personen in diesem Bereich befinden. Beaufsichtigen
Sie das Gerat, wenn sich in seiner Nahe Haustiere, Kinder, oder andere Personen befinden.
Eafl_teg Sie den Roboter sofort an, wenn sich im Weg des Roboters eine Person oder ein Tier

efindet.

« In Arbeitsbereichen, die nicht von einer schwer Uberschreitbaren Umz&unung begrenzt sind, das
Gerat wahrend des Betriebs tiberwachen.

« Wenn er auf 6ffentlichen Flachen eingesetzt wird, missen die Warntafeln rund um den
Arbeitsbereich des Rasenmahroboters aufgestellt werden. Die Warntafeln missen folgenden
Texthaben: “Achtung! Automatischer Rasenméher! Halten Sie Abstand von der Maschine!
Die Kinder beaufsichtigen!”

» Dieser Roboter ist nicht dafiir bestimmt, von Kindern und von Personen mit eingeschrankten
kérperlichen, Sinnes-, oder geistigen Fahigkeiten, oder von Personen, denen es an Erfahrung
und/oder Kenntnis mangelt, benutzt zu werden, auBBer sie werden von einer Person beaufsichtigt,
die fur ihre Sicherheit verantwortlich ist, oder wenn sie die Anleitungen fir den Gebrauch des
Gerates erhalten haben. Kinder mussen beaufsichtigt werden, um sicherzugehen, dass sie
nicht mit dem Geréat spielen.

« Erlauben Sie die Benutzung des Roboters keinen Personen, die dessen Funktionsweise und
Verhalten nicht kennen.
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« Die Betreiber, die Wartungs- und Reparaturarbeiten ausfihren, missen mit den besonderen
Eigenschaften des Geréats und mit den Sicherheitsvorschriften vollkommen vertraut sein. Lesen
Sie vor Benutzung des Roboters das Bedienungshandbuch aufmerksam durch und vergewissern
Sie sich, dass Sie die Anweisungen darin verstanden haben.

» Verwenden Sie nur Originalersatzteile, das Design des Roboters darf nicht verandert werden,
die installierten Sicherheitsvorrichtungen dirfen weder manipuliert, noch unterlaufen,
ausgeschaltet, oder umgangen werden. Bei Verwendung von nicht originalen Ersatzteilen
lehnt die Herstellerfirma jegliche Haftung ab. Wird diese Anforderung nicht eingehalten, kann
das zu schweren Risiken fur die Sicherheit und die Gesundheit von Personen fuhren.

- KontrollierenSie,obsichaufdemRasenkeine Spielzeuge, Werkzeuge, Zweige, Kleidungsstticke,
oder andere Gegensténde befinden, welche die Klingen beschadigen kénnten. Auf dem Rasen
liegen gertlallebene Gegenstande kénnen auch den Roboter beschadigen oder sein Blockieren
verursachen.

- Es st absolut verboten, sich auf den Roboter zu setzen. Den Roboter nie zum Inspizieren der
Klinge hochheben oder ihn transportieren, wahrend er in Bewegung ist. Bringen Sie nie die
Hande oder die FuBe unter das Geréat, wenn es in Bewegung ist.

« Verwenden Sie den Roboter nicht, wenn eine Sprinkelanlage in Betrieb ist. Programmieren
Sie in diesem Fall den Roboter und den Sprinkler so, dass sie nicht gleichzeitig in Betrieb
sind. Waschen Sie den Roboter nicht mit Hochdruckwasserstrahl und tauchen Sie ihn nicht
teilweise oder ganz in Wasser ein, da er nicht wasserdicht ist.

- Klemmen Sie die Stromversorgung ab und betétigen Sie die Sicherheitsvorrichtung, bevor
Sie irgendeine Einstellung oder eine Wartungsarbeit ausfiihren, die vom Benutzer ausgefihrt
werden kann. Benutzen Sie die vom Hersteller vorgesehene persénliche Schutzausristung.
Insbesondere bei Arbeiten an der Klinge sind Schutzhandschuhe zu benutzen.

« Die Reinigung und die Wartung, die durch den Benutzer ausgefiihrt werden kann, darf nicht
von unbeaufsichtigten Kindern durchgefuhrt werden.

« Verwenden Sieden Roboter nicht, wennseine Schneideklinge beschédigtist. Die Schneideklinge
muss ausgetauscht werden.

« Verwenden Sie den Roboter nicht, wenn die AuBenteile beschéadigt sind. Falls diese
mechanische Schaden aufweisen sollten, missen sie ersetzt werden.

« Verwenden Sie den Roboter nicht, wenn das Stromkabel des Transformators beschéadigt ist.
Ein beschéadigtes Kabel kann zu Kontakt mit Teilen unter Spannung fihren. Das Kabel muss
vom Hersteller bzw. von seinem Kundendienst, oder von einer Person mit gleicher Qualifikation
ausgetauscht werden, um jedes Risiko zu vermeiden.

« Wenn bei der Benutzung das Stromkabel beschéadigt wird, die Taste ,STOPP“ driicken, um
den Roboter anzuhalten, und den Stecker aus der Stromsteckdose ziehen.

« Fuhren Sie in regelméBigen Abstédnden eine Sichtkontrolle des Roboters durch, um sich zu
vergewissern, dass die Klinge, die Befestigungsschrauben und der Schneidemechanismus
nicht abgenutzt oder beschadigt sind. Vergewissern Sie sich, dass alle Muttern, Bolzen
und Schrauben fest angezogen sind, um zu gewahrleisten, dass sich der Roboter in gutem
Betriebszustand befindet.

« Wenn bei der Benutzung anormale Vibrationen des Roboters auftreten, die Taste ,STOPP*
driicken, um den Roboter anzuhalten, und den Stecker aus der Stromsteckdose ziehen.

- DieBenutzungunddasAufladendes Robotersin explosionsgeféahrlichen oder brandgefahrlichen
Umgebungen ist absolut verboten.

« Verwenden Sie ausschlieBlich das vom Hersteller gelieferte Batterieladegerat und Netzgerat.
Die unsachgemaBe Benutzung kann Stromschlé%e, Uberhitzung, oder Austritt von atzenden
Flussigkeiten aus der Batterie verursachen. Wenn Flissigkeit austreten sollte, muss die Batterie
mit Wasser bzw. einem neutralisierenden Mittel abgewaschen werden. Sollte Flissigkeit in die
Augen gelangen, wenden Sie sich an einen Arzt.

SICHERHEITSVORRICHTUNGEN

1. Hindernissensor

Wenn das Gerat gegen einen festen Gegenstand von mehr als 10 cm (3.94 ") Ho6he st6Bt, wird der StoBsensor aktiviert. Der
Roboter stoppt die Bewegung in diese Richtung und kehrt um, um das Hindernis zu umgehen.
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2. Neigungsmesser

Falls der Roboter auf einem Geldnde mit einem starkeren Gefélle, als in den technischen Spezifikationen angegeben, arbeitet
oder wenn er umkippt, wird die Schneidklinge angehalten.

3. Not-Aus-Schalter

Er befindet sich auf der Oberseite des Roboters mit der Aufschrift “ STOP” und ist gréBer als die anderen Bedienelemente auf
der Tastatur. Wenn man diesen Knopf wahrend des Betriebs drickt, hélt der Rasenroboter sofort an und die Klinge wird blockiert.

4. Uberstromschutz

Jeder der Motoren (Klinge und Rader) wird wahrend des Betriebs standig Gberwacht, um jede Situation zu erkennen, die zur
Uberhitzung fiihren kann. Falls ein Uberstrom im Radermotor auftritt, versucht der Roboter in die entgegengesetzte Richtung
zu fahren. Wenn der Uberstrom andauert, stoppt der Roboter und zeigt den Fehler an. Wenn der Uberstrom am Klingenmotor
auftritt, gibt es zwei Interventionsstufen. Fallen die Parameter unter die erste Stufe, flhrt der Roboter Mandver aus, um die
Schneidklinge frei zu bekommen. Fallt der Uberstrom unter die Schutzstufe, halt der Roboter an und meldet den Motorfehler.

5. Sensor Signal nicht vorhanden

Wenn kein Signal vorhanden ist, stoppt der Roboter automatisch.

SICHERHEITSKENNZEICHNUNG

Einen angemessenen
Sicherheitsabstand von der
. . Maschine einhalten, wahrend
Lesen Sie die h h e ,
A Gebrauchsanleitungen diese in Betrieb ist.
aufmerksam durch und
verstehen Sie deren Bedeutung . : ; :
g ! h . . Vergewissern Sie sich bitte,
\t/)g;/v%ndesr:e die  Maschine dass wahrend der Roboter in
: Betrieb ist, sich keine Personen
(insbesondere Kinder, Altere

Menschen oder Behinderte)
und Haustiere im Arbeitsbereich
aufhalten. Halten Sie Kinder,
Haustiere und andere Personen
in sicherer Entfernung, wenn die

=ije

I(—)

Die sich drehende Klinge nicht
berlihren, Hande und FlBe

SN

nicht unter das Gerét einfuhren,
wenn dieses eingeschaltet ist.
Abwarten, bis die Klinge und

Maschine in Betrieb ist.
Um diese Risiken zu vermeiden
empfiehlt es sich, die Tatigkeit

des Roboters zu geeigneten

die rotierenden Teile vOllig oos .
eiten zu programmieren.

stillstehen, bevor man daran
STOP arbeitet.

v
&\‘9

Achtung! Die Maschine nicht mit
Wasserstrahlen reinigen oder
waschen.

Vergewissern Sie sich bitte,
dass wahrend der Roboter in
Betrieb ist, sich keine Personen
(insbesondere Kinder, altere
Menschen oder Behinderte)
und Haustiere im Arbeitsbereich
aufhalten. Halten Sie Kinder,
Haustiere und andere Personen
in sicherer Entfernung, wenn die
Maschine in Betrieb ist.
Um diese Risiken zu vermeiden
empfiehlt es sich, die Tatigkeit
des Roboters zu geeigneten

Nicht auf die Maschine steigen.

o[> >

Die Sicherheitseinrichtung Zeiten zu programmieren.
betatigen, bevor man an der
Maschine arbeitet oder sie Den Roboter nur mit
anhebt. Netzteilmodellen benutzen,
D{ K die unter ,Technische Daten“
im Kapitel »rechnische

Informationen” angegeben sind.
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TECHNISCHE INFORMATIONEN

TECHNISCHE DATEN

Modell
Beschreibung
8040ELO 8040ELO 8040ELO AO41ELO
Power KIT 5.8Ah - 5A 8.7Ah - 8A 8.700-8A | 10.35Ah- 10A
MEDIUM PREMIUM PREMIUM ULTRA
Maximal empfohlene Fléache, die gemaht werden kann
. - 1800 3200 3200 6000
_DNO/L(* 2
Arbeitskapazitét ( -20%(*)) m2 (ft?) (19368) (34432) (34432) (64583)
Eigenschaften
Abmessungen (G x Hx T) mm 635x464x330 784x536x330
Gewicht des Roboters einschl. Batterie kg 15,5 15,8 15,8 17,8
Schnitth6he(min.max.) mm (") 20 - 65 (0,78-2,56 ")
Durchmesser Klinge mm (") 250 (9,84 ") 360 (14,17 ")
Motoren ohne Birsten
Geschwindigkeit Schneidklinge RPM 3000 2500
S Meter / ' v
Fahrgeschwindigkeit Minute 30 (97,7 35 (114")
45% zuléssig, je nach Zustand der Grasdecke und dem
installierten Zubehor.
Maximal bewaltigtes und o Maximal bewaltigtes und empfohlenes Gefélle 35 % Unter
empfohlenes Gefalle (*) ° reguléren Rasenbedingungen.
20% in der Nahe des &uBeren Rands oder des
Begrenzungskabels.
ROBOTER: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Umgebungstemperatur bei Betrieb Max °C LADESTATION: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
BATTERIELADEGERAT: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Gemessener Schallleistungspegel dB(A) 63 65
ROBOTER: IPx5
Schutzgrad gegen Wasser IP LADESTATION: IPx4
BATTERIELADEGERAT: IPx4
Elektrische Eigenschaften
Mean Well Mean Well Mean Well
ELG-150-30ZCTE| ELG-240-30ZCTE ELG-300-30ZCTE|
g . Ei : Ei : Ei :
Netzgerdt (flr Lithiumbatterie) 100- 240 Vo 2 A: 100 - 240 Vs 22 A 100- 350 Vs BOA:
50/60 Hz; Klasse 1 50/60 Hz; Klasse 1 50/60 Hz; Klasse
Ausgang: Ausgang: 1Ausgang:
294V =—=;5.0A 294V —=—;8.0A 294V —;10A
Netz- und Batterieladegerate
Aufladbare Lithium-lonen-Batterie 25.2V
(Nennspannung) 25.9V 5.8Ah 25.9V 8.7Ah 25.9V 8.7Ah 10.35Ah
Typ der Ladestation Uber Kontakt Uber Kontakt induktiv Uber Kontakt
Durchschnittliche Dauer des . .
Ladevorgangs hh:mm 1:30
Durchschnittlicher Arbeitsdauer nach . . . . .
einem kompletten Ladezyklus (*) hh:mm 02:45 03:45 03:45 04:00

(*) Je nach den Bedingungen des Grases, des Grasmantels und der Komplexitét des zu méhenden Bereichs.
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Frequenzen

Arbeitsfrequenzband (Hz) 500 - 60000
Maximale Leistung auf Funkfrequenz (dBm) <10

Arbeitsfrequenzband (MHz) 2402 - 2480
Maximale Leistung auf Funkfrequenz (dBm) < 14

Arbeitsfrequenzband (MHz) 850/900/1800/1900
Maximale Leistung auf Funkfrequenz (dBm) <33

Sender zum Lenken des Roboters

Bluetooth

GSM

Mitgelieferte Teile / zubehdorteile / funktionen

Bearbeitungszonen einschlieBlich 8

Hauptflache

Regensensor serienmaBig
gggs:tl\gsgguémmierung (patentiert) serienmaBig

Modul Connect (GPS, GPRS) serienmaBig
Ruckkehr in die Ladestation “V-Meter” - “Schleife folgen”

Maximale Lange Begrenzungskabel
(ungefahr, berechnet auf der Basis m (") 1000 (3280 )
eines regelmaBigen Umrisses)

(*) Je nach den Bedingungen des Grases, des Grasmantels und der Komplexitat des zu mahenden Bereichs.

ALLGEMEINE BESCHREIBUNG DES GERATES

J

Bei dem Geréat handelt es sich um einen Roboter, der geplant - NkTION RANDOM
und gebaut wurde, um das Gras in Garten und Wiesen von e

Wohngebauden zu jeder Tages- und Nachtzeit automatisch zu e (“)

mahen. Er ist klein, kompakt, leise und leicht zu transportieren. ee

Je nach Beschaffenheit der zu mahenden Flachen kann der | @ %
Roboter so programmiert werden, dass er in mehreren Bereichen ve
arbeitet: einer Hauptflache und mehreren Nebenflachen (je nach .

Modell). we
.9
In der Betriebsphase méht der Roboter den vom Begrenzungskabel | 4
abgegrenzten Bereich. °09
ve

Wenn der Roboter auf das Begrenzungskabel oder auf ein 0
Hindernis trifft, wechselt er nach dem Zufallsprinzip seinen Weg e
und fahrt in die neue Richtung los. Der Roboter Uberschreitet den o9
Umz&unungsdraht nicht weiter als bis zur Halfte seiner Lange. gt

Aufgrund des Funktionsprinzips Random maht der Roboter v
den abgegrenzten Rasen automatisch und vollstandig (siehe R
Abbildung).

Der Roboter ist in der Lage, héheres und/oder dichteres Gras in ("‘""
einem Bereich des Gartens zu erkennen und — wenn er dies als | ® %
notwendig ansieht — automatisch die Spiralfunktion einzuschalten, we
fur einen perfekten Feinschnitt des Rasens. Die Spiralbewegung ve
kann auch durch den Bediener eingeschaltet werden, indem er | W&

“ENTER” driickt, wahrend der Roboter arbeitet. o
we
Die Rasenflache, die der Roboter mé&hen kann, ist von einer Reihe | i3 &
von Faktoren abhangig: *9
e

e Modell des Roboters und installierte Batterien; e

e Beschaffenheit des Bereichs (unregelmafBige Begrenzungen, ::

ungleichméaBige Oberflache, Unterteilung des Bereichs usw.); e

e Beschaffenheit des Rasens (Art und Hohe des Grases, el

Feuchtigkeit usw.); ::

e Zustand der Klinge (mit gutem Schliff, frei von Riickstanden [
und Verkrustungen usw.).

7 Bedienungsanleitung



HAUPTTEILE

MODELL 8040ELO AO41ELO
Version A
(®| Robot \%
(2) | Bedientastatur %
(3)| Regensensor \
®@| Griff %
(3| Schneidklinge %
@ Rolle Begrenzungskabel 0
@ Nagel 20
Ladestation %
(9| Betriebsanleitung \r
Verbindungsstuck fur Umzaunungsdraht -

In einigen im Handel erhéltlichen Konfigurationen kann das Power Kit separat verkauft werden.

POWER KIT MEDIUM PREMIUM ety ULTRA
@ Batterie 25.9V 5.8Ah 25.9V 8.7Ah 25.9V 8.7Ah 25.2V 10.35Ah
1| Netzgerat 5.0A 8.0A 8.0A 10A
@ Sender und Aufladeturm Uber Kontakt Uber Kontakt induktiv Uber Kontakt
Auflademodul Uber Kontakt Uber Kontakt induktiv Uber Kontakt
-
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INSTALLATION

VERPACKUNG UND AUSPACKEN

Das Gerat wird entsprechend verpackt geliefert. Packen Sie es vorsichtig aus und kontrollieren Sie die Unversehrtheit der
Komponenten.

A Vorsicht - Warnung

Kunststofffolien und Plastikbehalter von Séauglingen und Kleinkindern fern halten, es besteht
Erstickungsgefahr!

Bewahren Sie das Verpackungsmaterial zur spéteren Verwendung auf.

PLANUNG DER INSTALLATION DER ANLAGE

Die Installation des Roboters ist nicht schwierig durchzufiihren, erfordert aber ein Minimum an Vorausplanung, um die beste
Stelle fur die Installation der Ladestation und des Netzgerétes und den Verlauf des Begrenzungskabels festzulegen.

e Die Ladestation muss am Rand des Rasens, moglichst im
groBten Bereich angebracht werden, von dem aus eventuelle
weitere Rasenflachen leicht erreichbar sind. Der Bereich,
in dem die Ladestation installiert ist, wird im Folgenden als
~Hauptflache" bezeichnet.

A Vorsicht - Warnung

Das Netzgerat an einer fur Kinder unzugéanglichen
Stelle anbringen. Zum Beispiel in einer Héhe von
mehr als 160 cm (63 ").

A Vorsicht - Warnung

Es muss daflir gesorgt werden, dass nur autorisierte
Personen Zugang zum Netzgerat haben.

A Vorsicht - Warnung

Um den elektrischen Anschluss durchfihren zu kdnnen, muss in der Nahe des Installationsbereichs eine
Stromsteckdose vorhanden sein. Vergewissern Sie sich, dass der Anschluss an das Stromnetz den geltenden
gesetzlichen Bestimmungen entspricht. Um véllig sicher zu arbeiten, muss die elektrische Anlagen, an
die das Netzgerat angeschlossen wird, Uber eine korrekt funktionierende Erdung verfigen. Der gelieferte
Stromkreis muss durch einen Differenzialschalter (RCD) mit einem Aktivierungsstrom von héchstens 30 mA
geschutzt sein.

Sender

Netzgerategruppe

SIS

H. min.
160 cm/ 63"

Es wird empfohlen, die Gruppe in einem verschlieBbaren Schrank fur elektrische Komponenten (fir auf3en
oder innen) zu installieren, der gut gellftet ist, um eine ausreichende Luftzirkulation beizubehalten.

e Am Ende jedes Arbeitszyklus muss der Roboter seine Ladestation leicht finden kénnen, die Ausgangspunkt fir einen neuen
Arbeitszyklus und zum Erreichen eventueller Arbeitsbereiche ist, die im Folgenden als ,Nebenflachen“ bezeichnet werden.

e Positionieren Sie die Ladestation nach folgenden Regeln:

- ebener Bereich;

- kompakter und stabiler Boden mit guter Dréanung;

- maoglichst im gréBten Bereich des Rasens;

- vergewissern Sie sich, dass die eventuellen Bewésserungseinrichtungen den Wasserstrahl nicht in die Ladestation richten;

- die Eingangsseite der Ladestation muss wie auf der Abbildung dargestellt positioniert werden, damit der Roboter
hineinfahren kann, indem er dem Begrenzungskabel im Uhrzeigersinn folgt;

- vor der Station muss der Weg Uber 200 cm (78,74 ") gerade sein.

- eventuelle Metallstangen oder armierte Betonrandsteine zum Abteilen des Rasens in Nahe der Ladestation kénnen
Signalstérungen verursachen. Stellen Sie die Ladestation auf einer anderen Seite des Gartens auf, oder entfernen Sie die
Ladestation vom Randstein. Wenden Sie sich bitte an den Kundendienst des Herstellers oder an ein autorisiertes Zentrum
fur weitere Informationen.

9 Bedienungsanleitung



¢ Die Ladestation muss gut am Boden befestigt sein. Es ist zu vermeiden, dass sich vor der Station eine Eingangsstufe bildet,
eventuell indem man einen kleinen Teppich aus Kunstgras an den Eingang legt, um die Eingangsstufe auszugleichen.
Alternativ hierzu, die Grasdecke teilweise entfernen und die Station blindig zum Rasen installieren.

e Die Ladestation ist an das Netzgerat Uiber eine Leitungsschnur verbunden, die auf der Seite auBerhalb des Schneidebereichs
von der Ladestation abgehen muss.

¢ Positionieren Sie das Netzgeréat nach folgenden Regeln:

- in einem belilifteten Bereich, vor Witterungseinflissen und
direktem Sonnenlicht geschutzt;

- maoglichst im Haus, in einer Garage oder einem Schuppen;

- falls es im Freien positioniert ist, darf es nicht dem direkten
Sonnenlicht und dem Regenwasser ausgesetzt sein: es ist
daher mit einem bellifteten Gehause zu schiitzen. Es darf
nicht direkt den Boden beriihren oder in einer feuchten
Umgebung angebracht sein;

- positionieren sie das Gerat auBerhalb des Rasens, nicht
innerhalb;

- hangen Sie die Uberschissige Leitungsschnur von der
Ladestation bis zum Netzgerat auf. Die Leitungsschnur darf
nicht verkurzt oder verlangert werden.

e Der eingehende Kabelabschnitt muss gerade und Uber @
mindestens 200 cm (78,74 ") rechtwinklig zur Ladestation
verlaufen und der ausgehende Abschnitt muss sich von der
Ladestation entfernen, damit der Roboter korrekt hineinfahren
kann. |

_~ Netzgerategruppe

Ladestation

H. min. 160 cm
/63"

\

a0
e(\i““gSY\
e

Abstand min.

200 cm
/78,74"

Falls der Roboter in der Nahe eines Bereichs installiert wird, in
dem schon ein anderer Roboter installiert ist (des gleichen oder
eines anderen Herstellers) missen bei der Installation der Sender
und Empfanger des Roboters so modifiziert werden, dass die
Frequenzen der beiden Roboter einander nicht gegenseitig storen.
Setzen Sie sich in diesem Fall mit dem né&chstgelegenen
Kundendienstzentrum in Verbindung.

Bedienungsanleitung 10



DEN VERLAUFS DES BEGRENZUNGSKABELS FESTLEGEN

Bevor man das Begrenzungskabel installiert, muss die gesamte
Rasenflache kontrolliert werden. Beurteilen Sie, ob am Grasmantel
eventuell Anderungen vorzunehmen sind oder beim Verlegen des
Begrenzungskabels Vorkehrungen zu treffen sind fir das gute
Funktionieren des Roboters.

1. Uberlegen Sie, welche Methode der Rickkehr in die Ladestation
vorzuziehen ist. Lesen Sie dazu die Anweisungen im Kapitel
»~RUCKKEHR IN DIE LADESTATION".

2. Uberlegen Sie, wo eine besondere Verlegung des
Begrenzungskabels notwendig ist, befolgen Sie dabei die
Anweisungen des Kapitels ,SUCHSCHLEIFE FUR SCHNELLE
RUCKKEHR DES ROBOTERS IN DIE LADESTATION*.

3. Vorbereitung und Abgrenzung der Arbeitsbereiche.
4. Installation des Begrenzungskabels.

5. Installation von Ladestation und Netzgerat. Bei der Verlegung
des Begrenzungskabels sind die Installationsrichtung (im
Uhrzeigersinn) und die Drehrichtung um die Blumenbeete
(gegen den Uhrzeigersinn) zu beachten. Siehe Abbildung.

)

Verlauf des Begrenzungskabels

*

RUCKKEHR IN DIE LADESTATION

Es gibt zwei verschiedene Methoden flr die Riickkehr des Roboters
in die Ladestation, je nach Konfiguration des Benutzermenis
unter dem Punkt ,Einstellungen“ —,Rlckkehr in die Ladestation®.
Verwenden Sie die Methode ,Am Kabel“ nur, wenn sich viele
Hindernisse im Garten und in der Nahe des Begrenzungskabels
(in weniger als 2 m Abstand) befinden. In allen anderen Fallen
sollte man die Methode “V-Meter” verwenden, flir eine schnellere
Ruckkehr in die Ladestation.

“Schleife folgen”. Diese Methode der Rlckkehr in die Ladestation
weist den Roboter an, dem Begrenzungskabel zu folgen, indem
er die Rader lber dem Kabel positioniert. Wenn diese Methode
aktiviert ist, muss der ,Ruckruf am Kabel“ wie nachstehend
beschrieben nicht vorgesehen werden.

“V-Meter”. Wenn diese Methode der Ruckkehr in die Ladestation
eingestellt ist, fahrt der Roboter das Begrenzungskabel entlang, in
einem ungeféhren Abstand von einigen cm bis zu 1 m (3.2'), wobei
er dieses von Zeit zu Zeit mit einer Abprallbewegung berihrt, vor
allem in den nicht geraden Abschnitten, bis er den das von der
Ladestation ausgesendete Signal zur Fahrt am Draht und fur die
korrekte Einfahrt in die Ladestation erkennt.

Durchgang
geringer als 2 m

10 mt.

1,5mt. 2mt

Falls enge Durchgénge oder ein Pfeil fir die rasche Ruckkehr zur Ladestation vorhanden sind, muss der Draht in einer

besonderen Form verlegt werden, dem so genannten “Ruckruf am Kabel”.

Sobald ein “Ruckruf” erkannt wird, folgt der Roboter dem Begrenzungskabel mit geringer Geschwindigkeit und mit gréBerer
Prazision etwa 10 m (33 ') weit, um dann wieder zum Rickkehrmodus “V-Meter” zurlickzukehren, falls er nicht auf die Ladestation

oder die schnelle Ruckkehr getroffen hat.

Folgende Regeln sind zur Installation des “Ruckrufs” zu beachten:

e der “Ruickruf” ist ein Kabelabschnitt, der sich im Garten Gber 2 m (6,6 ') erstreckt, wobei der Abstand zwischen den beiden

Kabeln 5 cm (1,96 ") betragt.

e der “Ruckruf” muss im Abschnitt vor engen Passagen unter 2 m (6,6 ') positioniert werden.

e der “Ruckruf” muss im Abschnitt vor den Strecken “Schnelle Riickkehr” positioniert werden.

Hinweis: Wenn der Roboter die Ladestation nicht innerhalb eines bestimmten Zeitraums erkennen kann, folgt er dem

Begrenzungskabel im Modus “Schleife folgen”.

11
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SUCHSCHLEIFE FUR DIE SCHNELLE RUCKKEHR DES ROBOTERS IN DIE LADESTATION

Die schnelle Ruckkehr ist eine besondere Verlegung des Begrenzungskabels, die es dem Roboter ermdglicht, die Strecke der
Ruckkehr bis zur Ladestation zu verklrzen. Verwenden Sie diese besondere Verlegung des Begrenzungskabels nur in Géarten,
wo die schnelle Ruckkehr tatséchlich eine Verklrzung der Strecke bewirkt und mit einer ungeféhren Begrenzungslange von
mehr als 200 m.

Um die schnelle Rickkehr zu installieren, das Begrenzungskabel so auf den Boden legen, dass es ein Dreieck mit einer Seite von
50 cm(19,7 ") und den beiden Begrenzungskabelseiten von 40 cm(15,75 ") bildet. Jeweils wie auf der Abbildung gezeigt.

Wahrend der Roboter mit den R&dern tber dem Kabel zur Ladestation zurtickkehrt, unterbricht er wenn er auf diese besondere
Dreiecksform trifft seine Fahrt und dreht sich um ca. 90° zum Inneren des Gartens bis er auf das Begrenzungskabel auf der
gegenuberliegenden Seite trifft.

Verlegen Sie die Suchschleife fir die schnelle Rickkehr an einem Punkt, der nach einer geraden Strecke von mindestens 200
cm (78,74 ") liegt und auf den mindestens 150 cm (59,05 ") gerade Kabelstrecke folgen.

Die Suchschleife darf nicht am graden Stick unmittelbar vor der Ladestation ausgeflihrt werden und sollte nicht in der Nahe
von Hindernissen liegen. Stellen Sie sicher, dass sich entlang des schnellen Rickwegs keine Hindernisse befinden, welche die
schnelle Rickkehr behindern kénnten.

Die Vorbereitung darf nicht auf zu starken Geféllen durchgefihrt werden, damit sie der Roboter leicht erkennen kann. Das
maximale Gefélle hangt stark von den Geldndebedingungen ab, als Anhaltspunkt ist es glinstig, unter 20 % zu bleiben.

(4

Wird die Suchschleife fur die schnelle Rickkehr an einem nicht korrekten Punkt angebracht, kann es sein,
dass es dadurch dem Roboter nicht méglich ist, schnell in die Ladestation zurtiickzukehren. Wenn der Roboter
die Begrenzung ablauft, um zu einem sekundaren Bereich zu gelangen, erfasst er die Suchschleife fur die
schnelle Rickkehr nicht.

Die Abbildung liefert einige nitzliche Angaben zur korrekten
Installation der Suchschleife fur die schnelle Riickkehr.

) oo =—
2, 660

Durchgang 560
geringer B 00
als2m. ool 5cm.

ool gkl

10mt. L5mt 2mt
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VORBEREITUNG UND ABGRENZUNG DER ARBEITSBEREICHE

Vorbereitung des zu mdhenden Rasens

1.

Uberpriifen Sie, ob der Rasen, der gemaht werden soll,
gleichmé&Big ist und keine Ldcher, Steine oder andere
Hindernisse aufweist. Anderenfalls missen die notwendigen
Sanierungsarbeiten durchgefihrt werden. Wenn einige
Hindernisse nicht entfernt werden kénnen, muss man die
betreffenden Stellen entsprechend mit dem Begrenzungskabel
abgrenzen.

Bei regelméaBiger und trockener Grasdecke, auf der keine
Gefahr besteht, dass die R&der rutschen und je nach
installiertem Zubehoér kann der Roboter Flachen innerhalb des
Arbeitsbereichs mit einem Gefélle von maximal 45% méhen
(45 cm pro Meter Lange). In den anderen Féllen darf das
Gefalle hochsten 35% betragen.

Der Boden, auf dem das Begrenzungskabel verlegt wird,
darf nicht mehr als 20% Gefalle aufweisen (20 cm pro Meter
Lange), wobei zu beriicksichtigen ist, dass der Roboter bei der
Ruckkehr in die Ladestation eine bessere Haftung benétigt.
Die Bodenverhaltnisse missen daher aufmerksam kontrolliert
und die Grenzen strengstens eingehalten werden.

Wenn das Begrenzungskabel an Gefallen Uber 20% verlegt
wird, kann der Roboter entscheiden, sich von ihm zu entfernen,
um sich besser bewegen zu kénnen, da er nicht in der Lage
ist, enge Passagen zu Uberwinden und die Suchschleife fiir die
rasche Ruckkehr zu erkennen.

Mindestens 35 cm innerhalb und auBerhalb des
Begrenzungskabels darf das Gefalle nicht ansteigen. Sollten
diese Anweisungen nicht beachtet werden, kénnten die Rader
wahrend der normalen Arbeit in Bereichen mit Gefalle, wenn
der Roboter das Kabel erkennt, rutschen und ihn aus dem
Arbeitsbereich austreten lassen.

Falls Hindernisse an Gefallen vorkommen, die nahe der oben
genannten Grenzen liegen, muss der Boden bis mindestens
35 cm oberhalb des Hindernisses ausgeglichen werden, um
das Gefalle zu reduzieren.

R —

Die Bereiche, die ein gréRBeres Gefadlle als das
zulassige aufweisen, koénnen nicht mit dem
Roboter geméaht werden. Verlegen Sie daher das
Begrenzungskabel vor dem Geféalle und schlie3en
Sie diesen Rasenbereich vom Schnitt aus.

r

N
Begrenzungskabel
45 % 45 cm
e l (17,71 ") A -
100 cm (39,3 ") 0-45% 0-20%
J
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Bedienungsanleitung

Abgrenzung des Arbeitsbereichs
3. Kontrollieren Sie die gesamte Rasenflache und beurteilen Sie,

ob diese nach den im Folgenden beschriebenen Kriterien in
mehrere separate Arbeitsbereiche unterteilt werden muss.
Bevor Sie mit der Installation des Begrenzungskabels
beginnen, ist es flr eine bequemere und leichtere Ausfiihrung
ratsam, den gesamten Verlauf zu kontrollieren. Auf der
Abbildung finden Sie ein Beispiel eines Rasens mit der Linie
fur die Verlegung des Begrenzungsdrahtes.

Bei der Installation der Anlage missen eventuelle
Nebenflachen und geschlossenen Flachen ermittelt werden.
Unter einer Nebenflache versteht man einen Rasentelil,
der mit dem Hauptrasen durch eine Engstelle verbunden
ist, die vom Roboter, der nach dem Zufallsprinzip lauft,
schwer zu erreichen ist. Der Bereich muss ohne Stufen und
Hoéhenunterschiede, die nicht den zuléssigen Eigenschaften
entsprechen, erreichbar sein. Ob der Bereich als ,Nebenflache®
zu bestimmen ist, hédngt auch von der GréBe der Hauptflache
ab. Je gréBer die Hauptflache ist, desto schwerer sind
enge Durchgénge erreichbar. Allgemein ist ein Bereich mit
einer Durchgangsbreite von weniger als 200 cm (78,74 ")
als Nebenflache zu betrachten. Die Zahl der vom Roboter
bearbeitbaren Nebenflachen hangt von den Merkmalen des
Modells ab (siehe ,, Technische Daten®).

Die zuléssige Mindestbreite fir den Durchgang betragt 70
cm (27,56 ") zwischen einem Begrenzungskabel und dem
anderen. Das Begrenzungskabel muss in einem im Folgenden
angegebenen Abstand von eventuellen Gegenstanden
auBerhalb des Rasens positioniert werden, insgesamt muss
ein Durchgang von 140 cm (55,12 ") zur Verfliigung stehen,
falls auf beiden Seiten eine Mauer oder eine Hecke vorhanden
ist.

Falls dieser Durchgang sehr lang ist, sollte er méglichst mehr
als 70 cm (27,56 ") von einem Begrenzungskabel zum anderen
breit sein.

Bei der Programmierung muissen die Abmessungen der
Bereiche und die Richtung konfiguriert werden, um diese
schneller zu erreichen (im / gegen den Uhrzeigersinn),
sowie auch die Meter Kabel, die notwendig sind, um in den
sekundaren Bereich zu gelangen.

Falls die oben beschriebenen Mindestanforderungen nicht
eingehalten werden und also eine Flache durch eine Stufe
oder einen fir die Eigenschaften des Roboters zu groBen
Hoéhenunterschied abgetrennt ist oder der Durchgang
eine Breite von weniger als 70 cm (27,56 ") zwischen
den Begrenzungskabeln hat, muss diese Rasenflache
als ,Geschlossene Flache” betrachtet werden. Um eine
.Geschlossene Flache zu installieren, verlegen Sie die
Hin- und Retourstrecke des Begrenzungskabels im gleichen
Verlauf mit einem Abstand von weniger als 1 cm (0,40 "). In
diesem Fall kann der Roboter die Flache nicht selbststandig
erreichen. Es ist wie im Kapitel ,Umgang mit geschlossenen
Flachen“ beschrieben vorzugehen. ,Geschlossene Flachen”
reduzieren die Quadratmeter, die der Roboter selbststandig
bearbeiten kann.
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ﬂ
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4. Wenn innerhalb oder auBerhalb des Arbeitsbereiches ein gepflasterter Bereich oder ein Gartenweg auf gleicher Héhe des
Rasens liegen, das Begrenzungskabel in einem Abstand von 5 cm (1,96 ") vom Rand des Pflasters verlegen. Der Roboter
geht etwas Uber den Rasen hinaus und das gesamte Gras wird gemaht. Wenn der Bodenbelag aus Metall ist bzw. ein
Gully aus Metall, eine Duschwanne oder Stromkabel vorhanden sind, das Begrenzungskabel in mindestens 30 cm (11,81 ")
Abstand verlegen, um Fehlfunktionen des Roboters und Stérungen am Begrenzungskabel zu vermeiden.

_

Auf der Abbildung sehen Sie ein Beispiel fir im und an der Peripherie des Arbeitsbereichs gelegene Elemente
und die Abstande, die bei der Verlegung des Begrenzungskabels eingehalten werden miissen. Grenzen Sie
alle Elemente aus Eisen oder einem anderen Metall (Gullys, Stromanschlisse usw.) ab, um Stérungen des
Signals des Begrenzungskabels zu vermeiden.

J

Wenn im Inneren oder auBerhalb des Arbeitsbereichs ein Hindernis vorhanden ist, wie z.B. ein Bordstein, eine Wand oder eine
Mauer, das Begrenzungskabel in mindestens 35 cm (13,78 ") Abstand vom Hindernis verlegen; Will man vermeiden, dass der
Roboter an dieses anstdBt, den Umz&unungsdraht mindestens 40 cm (15,75”) davon entfernt anbringen”.

Das Gras, das sich eventuell am Rand des Bereichs befindet, in dem der Roboter nicht arbeitet, kann dann mit einem Trimmer
oder Freischneider geschnitten werden.

35cm.
[13,78"

Wenn im Inneren oder auBerhalb des Arbeitsbereichs ein Blumenbeet, eine Hecke, eine Pflanze mit vorstehenden Wurzeln, ein
kleiner Graben von 2-3 cm oder ein kleiner Bordstein von 2-3 cm vorhanden ist, das Begrenzungskabel in einem Abstand von
mindestens 30 cm (11,81 ") positionieren, um zu vermeiden, dass der Roboter die vorhandenen Hindernisse beschéadigt oder
selbst beschadigt wird. Das Gras, das sich eventuell in diesem Bereich befindet, in dem der Roboter nicht arbeitet, kann dann
mit einem Trimmer oder Freischneider geschnitten werden.

Acm.

/11,81

vorstehende Wurzeln
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Wenn innerhalb oder auBerhalb des Arbeitsbereichs ein Schwimmbecken, Teich, Abhang, Graben, eine Treppe, oder 6ffentliche
StraBen vorhanden sind, die nicht durch einen Zaun geschutzt, oder nur von einem leicht Uberkletterbaren Zaun geschitzt sind, muss
der Umzaunungsdraht mindestens 90 cm (35,43%) von diesen entfernt verlegt werden. Um den Umz&unungsdraht so nah wie mdéglich
am Rand des Mé&hbereichs zu verlegen raten wir an, einen Zaun aufzustellen, der schwer zu tberklettern ist, wenn dieser an 6ffentliche
Bereiche grenzt, oder in den anderen Féllen einen Zaun von mindestens 15 cm Hohe. Das erméglicht, den Umz&unungsdraht unter
Einhaltung der oben beschriebenen Absténde zu verlegen.

_

Die strikte Einhaltung der in der Bedienungsanleitung angegebenen Abstéande und Gefélle gewahrleistet eine
optimale Installation und einen einwandfreien Betrieb des Roboters. Bei Geféllen oder rutschigen Bdéden ist
der Abstand um mindestens 30 cm /11,81" zu erhdhen.

Wenn innerhalb des Arbeitsbereichs Hindernisse vorhanden sind, an die der Roboter stoBen kann ohne sie zu beschadigen, wie z.B. Baume,
Blsche oder Pfosten ohne scharfe Kanten, missen diese nicht abgegrenzt werden. Der Roboter stdBt gegen das Hindernis und wechselt
die Richtung. Wenn man nicht méchte, dass der Roboter gegen die Hindernisse st6Bt und fur seinen sicheren und leisen Betrieb wird jedoch
empfohlen, alle festen Hindernisse abzugrenzen. Leicht schrage Hindernisse wie Blumentdpfe, Steine oder Baume mit vorstehenden
Wurzeln missen abgegrenzt werden, um eventuelle Schaden an der Schneidklinge und an den Hindernissen selbst zu vermeiden. Um
das Hindernis abzugrenzen beginnt man von dem Punkt der duBeren Begrenzung, der am néchsten zum abzugrenzenden Objekt liegt,
und verlegt das Begrenzungskabel bis zum Hindernis, umkreist dieses unter Einhaltung der in den vorangehenden Punkten beschriebenen
regularen Abstande und fuhrt dann das Kabel auf seinen urspriinglichen Verlauf zurtick. Das abgehende und das zurlickkommende Kabel
Ubereinander unter dem gleichen Nagel befestigen, in diesem Fall Gberfahrt der Roboter das Begrenzungskabel. Fir den korrekten Betrieb
des Roboters muss das Begrenzungskabel sich um mindestens 70 cm (27,56 ") Gberlagern, damit der Roboter sich regular bewegen kann.

Pfosten
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INSTALLATION DES BEGRENZUNGSKABELS

Das Begrenzungskabel kann eingegraben oder auf dem Geléande
verlegt werden. Falls man Uber eine Maschine zum Verlegen des
Kabels verfigt sollte dieses eingegraben werden, da es dadurch
besser geschitzt ist. Sonst muss das Kabel mit den speziellen
N&geln wie im Folgenden beschrieben auf dem Gelande verlegt
werden.

[ Err—

Beginnen Sie mit dem  Verlegen des
Begrenzungskabels vom Installationsbereich der
Ladestation aus und geben Sie noch ein paar Meter
Lange mehr zu, um das Kabel dann beim Anschluss
an die Gruppe nach Maf zuzuschneiden.

Verlegen des Kabels auf dem Boden

Das Gras mit einem Handrasenméaher oder einem Freischneider
entlang des gesamten Verlaufs, auf dem der Draht verlegt
werden soll, sehr niedrig schneiden. Das erleichtert das Verlegen
des Drahtes in Berthrung mit dem Boden und verhindert, dass
der Rasenmahroboter das Kabel durchschneidet, oder seine
Isolierung beschédigt.

1. Verlegen Sie den Draht im Uhrzeigersinn entlang des ganzen
Laufweges und befestigen Sie ihn mit den zugehorigen
Pflécken in Abstanden von etwa 100 cm (39,37%). Der Draht
muss den Boden berlUhren, um zu verhindern, dass er vom
Rasenmaéhroboter beschéadigt wird, bevor ihn das Gras wieder
bedeckt.

- Beachten Sie beim Verlegen des Begrenzungskabels
die Drehrichtung rund um die Blumenbeete (gegen den
Uhrzeigersinn).

- Inden nicht geraden Abschnitten ist das Kabel so zu fixieren,
dass es sich nicht verwickelt, sondern eine regelmaBige
Biegung annimmt (Radius 20 cm).

Begrenzungskabel

g
AUPTFLACHE

Durchgangskorrid
<70cm (27,56 "

stigungs
fur das Kabel

~ -
- -
-----------------

Eingegrabenes Kabel

1. Eine regelméBige Furche im Boden ausheben (etwa 2-3 cm (0,787 - 1,181%).

2.

Verlegen Sie das Kabel im Uhrzeigersinn entlang des Verlaufs in einer Tiefe von einigen Zentimetern. Das Kabel nicht tiefer
als 5 cm eingraben, um die Qualitat und Intensitat des vom Roboter empfangenen Signals nicht zu verringern.

Beim Verlegen des Kabels muss man dieses ggf. in einigen Punkten mit den daflir vorgesehenen Néageln blockieren, um es
beim Zuschltten des Grabens in seiner Stellung zu halten.

Bedecken Sie das ganze Kabel mit Erde und sorgen Sie dafiir, dass es im Boden straff bleibt.
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Verbindung Begrenzungskabel.

Wenn ein weiterer Umzaunungsdraht notwendig sein sollte, um die
Installation fertigstellen zu kénnen, ein Original-Verbindungsstuick
verwenden.

Jedes Drahtende in das Verbindungsstick einfuhren, Gberprifen,
ob die Dréhte vollstéandig eingefihrt sind, sodass die Enden an der
anderen Seite sichtbar sind. Den Knopf an der Oberseite mit einer
Zange ganz hinein drticken.

D arr—

- Verwenden SienurOriginal-Verbindungssticke,
danur diese eine sichere und dichte elektrische
Verbindung gewahrleisten.

- Verwenden Sie kein Isolierband oder
Verbindungen anderer Art, die keine korrekte
Isolierung garantieren (Kabelschuhe, Klemmen
usw.), da sonst die Bodenfeuchtigkeit nach
einer bestimmten Zeit eine Oxidation und damit
eine Unterbrechung des Umz&unungsdrahtes
hervorruft.

INSTALLATION DER LADESTATION UND DES NETZGERATS

A Vorsicht - Warnung

Schalten Sie unbedingt die Hauptstromversorgung aus bevor
Sie jegliche Arbeit durchfiihren.

Bringen Sie das Netzgerat an einer fir Kinder unzuganglichen
Stelle an. Zum Beispiel in einer Hohe von mehr als 160 cm
(63.00").

Das Kabel, das an der Ladestationfihrt, kann nicht verkirzt
oder verlangert werden. Das lberschiissige Kabel muss in
Form von ,,8“ gewickelt werden. Siehe Abbildung.

Das Begrenzungskabel verwendet fur die Installation,
darf nicht unten 50m betragen. Setzen Sie sich mit dem
nachstgelegenen Kundendienstzentrum in Verbindung.

1. Positionieren Sie die Ladestation im zuvor festgelegten Bereich.

2. Schieben Sie das Begrenzungskabel (M) entlang der Fihrungs in der Ladestation ein. Den Giberschiissigen Umzaunungsdraht

etwa 5 cm oberhalb der Anschlisse abschneiden.

3. SchlieBen Sie den Eingangsdraht an der roten Klemme des Senders (T). SchlieBen Sie den Ausgangsdraht an der schwarzen Klemme.

Mindesthdh
160 cm
(63.00 ")

Netzgeréat (A)

a

Schutz (L)

Verwenden Sie die Klemmen, um ausschlieRlich das originale Begrenzungskabel anzuschlieen.

Bedienungsanleitung 18
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4. Fixieren Sie die Ladestation (N) am Boden mit den Nageln (P).
Falls erforderlich kénnen sie die Ladestation mit Spreizdlbeln
(Q) befestigen.

5. Installieren Sie das Netzgerat (A).

6. SchlieBen Sie das Netzkabel (E) der Ladestation (N) an das
Netzgerét (A) an.

7. Stecken Sie den Stecker des Netzgerdts (A) in die
Stromsteckdose.

8. Wenn die LED des Senders blinkt, ist der Anschluss korrekt.
Anderenfalls muss der Defekt festgestellt werden (siehe
~Fehlersuche”)..

19

Netzkabel (E)

o 4
Sender (B) |

Begrenzungskabel

Mindesthéhe 160 cm
00 "
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EINSTELLUNGEN

EMPFEHLUNGEN FUR DIE EINSTELLUNGEN

_

Der Benutzer muss die Einstellungen nach den im Handbuch beschriebenen Verfahren ausfuhren. Machen
Sie keinerlei Einstellung, die nicht ausdricklich im Handbuch angegeben ist. Eventuelle aul3erordentliche
Einstellungen, die nicht ausdrtcklich im Handbuch angegeben sind, dirfen nur vom Personal der durch den
Hersteller autorisierten Kundendienstzentren ausgefihrt werden.

EINSTELLEN DER SCHNITTHOHE

Bei der ersten Benutzung die gewlnschte Schnitthdhe einstellen.

Die Einstellung der Schnitthdhe erfolgt Giber das in Kapitel , BENUTZUNG UND FUNKTIONSWEISE*“beschriebene Benutzermenu.

Verwenden Sie den Roboter nicht, um Gras zu schneiden, das mehr als 1 cm (0,40 ,) héher ist als die
Schneidklinge. Reduzieren Sie die Schnitthhe schrittweise. Es wird empfohlen, die Schnitthéhe alle 1-2
Tage um weniger als 1 cm (0,40 ,) zu reduzieren, bis die ideale Schnitthéhe erreicht ist.

Bedienungsanleitung 20



BENUTZUNG UND FUNKTIONSWEISE

VERPFLICHTUNGEN FUR DIE BENUTZUNG

_

- Vor dem ersten Einsatz des Roboters wird empfohlen, das ganze Handbuch aufmerksam durchzulesen
und sich zu vergewissern, dass man es vollkommen verstanden hat. Insbhesondere ist es wichtig, alle
Informationen verstanden zu haben, welche die Sicherheit betreffen.

- Verwenden Sie den Roboter nur fir die vom Hersteller vorgesehenen Verwendungszwecke und
manipulieren Sie keine Vorrichtung, um andere als die vorgesehenen Betriebsleistungen zu erhalten.

- Vermeiden Sie eine Benutzung des Roboters und seiner Peripheriegerdate unter schlechten
Witterungsbedingungen, insbesondere wenn Gefahr von Blitzschlag besteht.

BESCHREIBUNG BEDIENKONSOLE UND UBERSICHT DER MENUS

Die Abbildung zeigt die Lage und die Funktion der Steuerungen an der Maschine.

STOP.
@ Driicken Sie diese Taste, um den Rasenméher unter

Sicherheitsbedingungen zu stoppen. Diese Taste sollte
nur bei unmittelbarer Gefahr bzw. auch zum Ausfihren
von Wartungsarbeiten am Roboter gedriickt werden.

Sie sitzt rechts vom Display und gestattet das Ein- und
Ausschalten des Roboters.

Zeigt den Status des GPS-Positionsempfangers an.

Zeigt den Status des Bluetooth-Empféngers an.

% <D )

Zeigt den Status des GPRS-Empféngers flr die
Datenubertragung an.

Zeigt den Ladestand der Batterie an.

Roboterinformationen  Installierte  Version  und
Informationen zu Arbeitszeiten und -zyklen.

Startseite. Greift auf das Benutzermenii zu.

Online-Hilfe: Zeigt eine Kurzbeschreibung der in der
Ansicht verfigbaren Funktionen an.

Kehrt zur vorhergehenden Ebene zurtick.

S AOINION

Bestatigt den Vorgang.
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Roboter in der Ladestation

"Arbeit"

6—\ Sofortiger Beginn des Arbeitszyklus. Wahrend der
Roboter beim Aufladen ist, kann der Arbeitsbereich
und die Uhrzeit far die Rlckkehr zur Ladestation
ausgewahlt werden.

Arbeitet sofort.
00—

Gestattet das Einstellen des Arbeitsbereichs
f-\‘ und der Uhrzeit fir die Rickkehr.zur
Ladestation.

"Pause"
@ Der Roboter unterbricht die automatische Programmierung.
" Der Wochentag, an dem er den Automatikzyklus wieder
aufnimmt, lasst sich einstellen.
Wenn die Arbeit langer als eine Woche unterbrochen
werden soll, den Roboter ausschalten.

& "Einstellungen”
,{}} Ermdglicht die Programmierung des Roboters Siehe
Kapitel ,Menu Einstellung — Programmiermodalitaten®.

Roboter im Garten

"Ruckkehr"
é:_\@, Kehrt sofort zur Ladestation zurtick.

Kehrt zur Ladestation zurtick und nimmt

den nachsten Arbeitszyklus gemafB der
@ Programmierung wieder auf.

Kehrt zur Ladestation zurick und bleibt

A_x) dort bis zum Tag und zur Uhrzeit der
O—: ausgewdhlten Woche.

"Arbeit"
6) Gestattet die Auswahl von speziellen Arbeitsfunktionen.

Nimmt die Arbeit wieder auf.

Arbeitet in einem ausgewahlten Bereich bis
A zueiner einstellbaren Uhrzeit.

Q Arbeitet in einem geschlossenen Bereich.

Geh weg von hier. Innerhalb eines
0) eingestellten Radius arbeitet der Roboter
~\.  nicht. (Verfugbar bei den mit GPS-

Empfénger ausgestatteten Modellen)

Fuhrt die Spirale aus, um den Schnitt in dem
@\ Bereich, wo sich der Roboter befindet, zu
—®"  optimieren.

"Einstellungen”

{{}_‘@ Ermaéglicht die Programmierung des Roboters Siehe
Kapitel ,Menu Einstellungen — Programmiermodi®.
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ANFANGLICHE EINSTELLUNG

Beim ersten Einschalten des Roboters wird die Ansicht der anfanglichen Einstellungen angezeigt, in der man die Sprache, das
Datum, die Uhrzeit und einige Hauptparameter des Roboters einstellen kann.

- Den Roboter in der Ladestation positionieren.

- Die Einschalttaste ON/OFF driicken.

- Bevor Sie fortfahren zuerst die Sicherheitsinformationen durchlesen.

- Die gewlinschte Sprache einstellen.

- Das Datum im Format TT/MM/JJJJ und die Uhrzeit im 24-Stundenformat einstellen.

- Die geflihrte Vorgangsweise auf dem Display fir eine erste geflihrte Konfiguration des Roboters befolgen.

Der Vorgang der anfanglichen Einstellung ist damit abgeschlossen. Nun zum Einstellvorgang des Benutzermenus gehen, um die
Funktionsparameter des Roboters auf Grundlage der Merkmale des Méahbereichs zu &ndern bzw. zu konfigurieren.

ZUGANG ZUM MENU

Zum Benutzermenu gehen, um die Installations- und Betriebsparameter des Roboters einzustellen. Fir den Zugang zum
Benutzermenl () driicke, wenn sich der Roboter in der Ladestation befindet, wenn der Roboter dagegen auf dem Rasen in
Betrieb ist, auf STOPP driicken.

Die Einstellungstaste &y driicken, um zum Benutzermen( zu gelangen.
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MENU EINSTELLUNGEN - PROGRAMMIERMODI

Programmierung des Roboters

I —

- Zur bestmdéglichen Ausnutzung der Fahigkeiten des
Produkts wird angeraten, den Roboter auf Arbeit an allen
Tagen zu programmieren.

- Falls mehr als ein Arbeitsbereich eingestellt werden
muss, ist es gunstiger, bei der Programmierung
mindestens zwei Arbeitszeitplane zu benutzen, um die
Schnitthaufigkeit der Bereiche zu erhéhen.

Einstellung des Arbeitszeiten-timers

|6 |

N\

Arbeitsprogramm

00

@@@

SCHEDULE

OHOROHC

WORK NG AREAS

BORDER CUT

..... DV PR—

Nebenflache 2

Richtung gegen den
’ Uhrzelggrgsmgn

N
N
N

Hauptflache

Nebenflache 1
(30%, 60m, im Uhrzeigersinn) {

..... -y
e
[T
[ y— ===

B EEEE D
(20%, 30m, egen den Uhrzeigersinn) L4

Richtung im

»»> Uhrzelg%rsmn J

Bedienungsanleitung

Es kénnen 3 verschiedene Arbeitsprofile eingestellt werden, die fur
bestimmte Momente benutzt werden kdnnen, beispielsweise wenn man
seinen Garten abweichend von den Ublichen Zeiten frei haben mdchte.

Das zuletzt eingestellte Profil wird in einer anderen Farbe angezeigt und ist
das Profil, das wahrend des Automatikbetriebs des Roboters aktiv ist.

Die Taste « mehrmals driicken, um zum Hauptmeni zurlickzukehren.

Fir jeden Wochentag kénnen bis zu 4 Betriebszeiten eingestellt werden.
Den Bereich des Displays driicken, der dem Tag entspricht, welcher
konfiguriert werden soll, dann die Programmierung der Uhrzeiten vornehmen.

HINWEIS: Wenn man die Einstellung eines Tages kopieren méchte, das
Symbol , und danach den Tag wéhlen, der kopiert werden soll, danach
nacheinander die Tage, auf welche die Kopie angewandt werden soll.
AbschlieBend nochmals drucken.

Fir jede Arbeitszeit (T1,T2,T3,T4) die Anfangsuhrzeit, die Enduhrzeit und die
Bereiche einstellen, in denen der Roboter arbeiten kann.

@ Die Arbeitszeiten T1, T2, T3 und T4 durfen einander nicht
Uberschneiden, der Roboter entfernt die widersprichliche
Arbeitszeit.

~Randschnitt Wenn diese "Funktion aktiviert ist, beginnt der Roboter den
Arbeitszyklus mit dem Schnitt des Rasens entlang dem Rand. Es ist ratsam,
diese Funktion zweimal wéchentlich zu aktivieren.

Beispielsweise, indem man Folgendes einstellt:
T1: 09:00 - 11:00, A1, A2, A3, A4
T2:15:00 - 17:00, A1, A2

Der Roboter wird in der Zeit von 15:00-17:00 versuchen, den Arbeitszyklus
nur im Bereich A1 oder A2 auszufuhren.

@ Zum Erreichen der Arbeitsbereiche, fur die Ruckkehr zur
Ladestation, oder wenn er nach dem Zufallsprinzip arbeitet,
kann der Roboter auch in die Zonen A3 und A4 einfahren.

Das Einstellen der Arbeitszeit des Roboters ist flir das gute
Funktionieren des Produkis grundlegend wichtig. Auf die
Konfiguration der Arbeitszeiten haben viele Parameter Einfluss,
wie z.B. die Anzahl der Bereiche, die Kapazitat der Batterien, die
Komplexitét des Rasens, die Art des Grases usw. usw. Als Faustregel
muissen die Arbeitszeiten im Fall von Garten mit mehr als einem
Bereich, Garten mit vielen Hindernissen und im Fall von komplexen
Bereichen leicht erhdht werden. Nachstehend eine Tabelle als
Anhaltspunkt, die Sie fur eine erste Konfiguration benutzen kénnen.
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Modell m2 (ft2) | T1 T2 T3
1200 (12912) 10:00 13:00 14:00 15:00
1800 (19418) 09:00 12:00 14:00 17:00
8040ELO
2600 (27976) 08:00 12:00 14:00 18:00
3200 (34432) 08:00 12:00 14:00 18:00 20:00 22:00
3000 (32280) 10:00 13:00 16:00 19:00
4000 (43040) 08:00 11:00 14:00 17:00 20:00 23:00
AO41ELO
5000 (53800) 07:30 23:00
6000 (64560) 05:00 23:30

Rickkehr zur Ladestation

Regensensor

Stellen Sie den Abstand des Roboters zum Umz&unungsdraht wahrend der
Ruckkehr zur Ladestation ein.

“0 cm”. Empfohlene Einstellung in komplexen Géarten mit vielen Hindernissen
in Nahe des Umzdunungsdrahtes und mit engen Durchgangen. Der
Roboter positioniert die Rader direkt neben dem Umz&unungsdraht, um zur
Ladestation zurtickzukehren.

@ Die Verlegung des Umzaunungsdrahtes muss nach der
Methode ,,Am Draht“ ausgefiihrt werden, siehe Paragraph
,RuUckkehrmethode zur Ladestation“.

Mit den tibrigen Parametern halt der Roboter bei der Rlickkehr zur Ladestation
ungeféhr die eingestellte Entfernung vom Umz&unungsdraht ein. Empfohlene
Option in Bereichen mit starken Geféllen und/oder Géarten, in der es keine
StoBe in Nahe des Umzaunungsdrahtes gibt.

@ Die Verlegung des Umzaunungsdrahtes muss nach der
Methode ,V-Meter” ausgefiihrt werden, siehe Paragraph
»,RuUckkehrmethode zur Ladestation®.

Stellen Sie das Verhalten des Roboters ein, wenn der Sensor Regen erkennt.

ON: Bei Erkennung von Regen kehrt der Roboter zur Ladestation zuruck.
Sobald der Ladezyklus beendet ist, nimmt der Roboter automatisch den
normalen Betrieb wieder auf, falls der Sensor keinen Regen erkennt.

DELAY: Wenn Regen erkannt wird, kehrt der Roboter zur Ladestation
zurlick und bleibt dort fir eine Zeit, die auf dem Bildschirm eingestellt wird,
der auf das Betétigen des Befehls ,Delay” erscheint.

OFF: Der Regensensor ist deaktiviert.
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Einstellen der Schnitthdhe

B 6 2

Einstellung von Arbeitsbereichen

DIMENSION DISTANCE

6000 375
mt mt
DISTANCE WIRE DIRECTION ECO MODE

10 (O OFF

Nebenflache 1 {
(30%, 60m, im Uhrzeigersinn) {

Nebenfléche 2

B CEEEE VR
(20%, 30m, egen den Uhrzeigersinn) L4
Richtung gegen den Richtung im
> Uhrzeiggrgsingn » Uhrzeiggrsinn

Bedienungsanleitung

Stellen Sie die gewlinschte Schnitthéhe ein.

Mit den Pfeilen kénnen Sie den gewlinschten Wert einstellen.

Driicken Sie das Kreissymbol, um die Kalibrierung der Position auszuflhren.

Stellen Sie die Merkmale der Bereiche des Schnittbereichs ein.

@ In Garten, die nur aus einem einzigen Bereich bestehen, muss
dennoch mindestens ein Bereich eingestellt werden.

Es kdnnen bis zu 8 Bereiche eingestellt werden.
Drucken Sie den Bereich, den Sie konfigurieren méchten.
Zum Deaktivieren einer Zone muss die GroBe auf 0 m2 eingestellt werden.

Fur jeden Bereich des Gartens muss Folgendes eingestellt werden:

GréfRe. Ungeféhre GroBe des Arbeitsbereichs in m2.

Entfernung. Die Entfernung, die der Roboter zurticklegen muss, um dem
Umz&unungsdraht folgend in den Bereich zu gelangen. Es ist ratsam, als
Bezug eine Entfernung bis zur Mitte des Arbeitsbereichs zu wahlen, um
sicher zu gehen, dass der Roboter seine Arbeit innerhalb des gewlinschten
Bereichs beginnt. Flr den Bereich, in dem sich die Ladestation befindet,
den Wert O einstellen.

Richtung. Die kirzeste Richtung zum Erreichen des Arbeitsbereichs.
Die Richtung kann ,im Uhrzeigersinn“ oder ,gegen den Uhrzeigersinn®
sein. Wenn der Roboter die Ladestation verlasst, folgt er dem Draht in der
angegebenen Richtung.

Abstand vom Draht. Der Abstand des Roboters vom Umz&unungsdraht,
um in den Arbeitsbereich zu gelangen. In komplexen Géarten mit vielen
Hindernissen in Nahe des Umzaunungsdrahtes und/oder mit engen
Durchgéngen 0 cm einstellen.

OKO-Modus Wenn dieser aktiviert ist und der Roboter erkennt, dass

die Rasenflache bereits gemaht ist, reduziert er die Arbeitszeit in diesem
Bereich, um zum néchsten Auftrag Uberzugehen.
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Allgemeine Einstellungen

(3
leee:

)

Einstellungen allgemeiner Art.

Schutz Ermdglicht, den PIN CODE des Roboters zu aktivieren/deaktivieren/andern.
Zum Einstellen bzw. andern des Passworts muss zuerst der PIN CODE eingegeben werden und dann kann erst der
neue PIN CODE eingegeben werden. Zum Zeitpunkt des Kaufs ist das vom Hersteller eingegebene Passwort ,0000".

@ Es wird angeraten, um ein Vergessen des Passworts zu vermeiden, eine Kombination zu wéhlen,
die leicht zu merken ist.
Verbindungsfahigkeit (Nur bei einigen Modellen). Gestattet das Einstellen von Parametern beziglich der

Verbindungsféhigkeit.

Allgemeine Einstellungen.

Einstellung der Anzeigesprache des Benutzermenus und der Meldungen.
Einstellung von Datum und Uhrzeit des Roboters.

Einstellung der MaBeinheiten flr die Entfernungen und die Bereiche.
Aktivieren/Deaktivieren der akustischen Signale des Roboters.

Gestattet das Einstellen eines Korrekturfaktors fur die Ausrichtung und das Erkennen der Ladestation. Weitere
Details entnehmen Sie dem Meni am Roboter oder auf der APP.

Auf Werkseinstellungen rlicksetzen.

@ Es gehen alle Konfigurationen verloren und die Einstellungen des Roboters und des Garten
miissen erneut konfiguriert werden.. Der eingestellte PIN CODE wird nicht auf den werkseitigen
Wert zuriickgesetzt.

Einstellung der Strecke, die der Roboter nach dem Umz&unungskabel vor dem Richtungswechsel zuriicklegt.
Stellen Sie MIN ein, um den Roboter die kleinstmdgliche Strecke zurlicklegen zu lassen, MAX fir die mégliche
maximale Strecke und MED fir einen mittleren Wert.”
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INBETRIEBNAHME - AUTOMATIKMODUS

Der Start des Automatikzyklus ist bei der ersten Inbetriebnahme oder auch nach einem langeren Stillstand durchzufihren.

1. Uberpriifen Sie, ob der Grasmantel des Rasens, der gemaht werden soll, die richtige Hohe fiir den korrekten Betrieb des
Roboters hat (siehe Technische Daten).

2. Stellen Sie die gewlinschte Schnitthéhe ein (siehe Einstellen der Schnitthéhe).

3. Uberpriifen Sie, ob der Arbeitsbereich korrekt abgegrenzt ist und keine Hindernisse fiir den einwandfreien Betrieb des Roboters
aufweist, wie im Abschnitt ,,Vorbereitung und Abgrenzung von Arbeitsbereichen® und den darauffolgenden Kapiteln angegeben.

4. Stellen Sie den Roboter in die Ladestation.

5. Die Taste ,ON/OFF*“ driicken und einige Sekunden warten, bis der Roboter voll eingeschaltet ist. Die Anleitungen auf dem
Display befolgen und das Passwort, wenn Sie dazu aufgefordert werden, eingeben.

6. Wenn der Roboter zum ersten Mal in Betrieb genommen wird, muss die Programmierung durchgefihrt werden. Wird der
Roboter hingegen nach einem langeren Stillstand in Betrieb genommen, ist zu Gberprufen, ob die programmierten Funktionen
dem tatsachlichen Zustand der Rasenflache entsprechen, die geméaht werden soll (z.B. wenn ein Schwimmbecken, Pflanzen
usw. neu dazu gekommen sind) (siehe “Programmierung”).

7. Nach einigen Sekunden erscheint auf dem Display die Meldung “LADUNG”.
8. Der Roboter beginnt nach den programmierten Modalitdten zu mahen.

9. Sicherstellen, dass sich im Garten nach schweren Regenféllen keine groBen Pfutzen befinden. Sollte dies der Fall sein,
muss dieser Bereich in Ordnung gebracht werden oder man muss sicherstellen, dass der Roboter in “Pause” ist.

SICHERHEITSSTOPP DES ROBOTERS

Es kann wéhrend der Benutzung des Roboters notwendig sein, diesen anzuhalten. Unter Normalbedingungen wird der Roboter
mit der Taste “STOP” angehalten. Bei Gefahr oder zur Durchflihrung von Wartungsarbeiten muss man den Roboter unter
sicheren Bedingungen anhalten, um die Gefahr eines unvorhergesehenen Starts der Klinge zu vermeiden. Zuerst die Taste
-S> TOPP“und dann die Taste ,ON/OFF* driicken, um den Roboter anzuhalten. Ziehen Sie den Stecker der Netzstromversorgung
aus der Stromsteckdose heraus.

Das Anhalten des Roboters unter sicheren
Bedingungen ist notwendig, um Wartungs- und
Reparaturarbeiten durchfiihren zu kdnnen (z.B.:
Auswechseln der Klinge, Reinigungsarbeiten usw.).

Um den Roboter zu starten, wie folgt vorgehen:

- den Roboter in den zu méhenden Bereich stellen;

- die Taste ON/OFF zum Einschalten des Roboters driicken und
den Startvorgang erneut ausfihren.

Wenn der Roboter auBerhalb des zu mahenden Bereichs
eingeschaltet wird, startet der Klingenmotor nicht und nach einer
kurzen Suche des Signals zeigt der Roboter auf dem Display
“AUSSER UMFANG”. Die Taste “OFF” drlicken, den Roboter in den
zu méhenden Bereich stellen und den Startvorgang wiederholen.

Bedienungsanleitung 28



BENUTZUNG DES ROBOTERS IN GESCHLOSSENEN BEREICHEN OHNE LADESTATION

Das Starten des Roboters im Modus geschlossener Bereich dient zum Mahen von geschlossenen Bereichen, die von einem
Umzé&unungsdraht abgegrenzt sind und keine Ladestation haben.

& Vorsicht - Warnhinweis

Stoppen Sie den Roboter unter Sicherheitsbedingungen (siehe ,,Stopp des Roboters unter Sicherheit”) und
transportieren Sie ihn, indem Sie den dafur vorgesehenen Griff benutzen. Vermeiden Sie, den Roboter am

Gehéause zu fassen und benutzen Sie immer den vorgesehenen Griff.

1.

3.
4.
5.

Positionieren Sie den Roboter im Arbeitsbereich in mindestens
100 cm (39,37%) Abstand zum Umz&unungsdraht und zu jedem
anderen Hindernis.

Die Taste ,ON/OFF“ driicken und einige Sekunden warten,
bis der Roboter voll eingeschaltet ist. Die Anleitungen auf
dem Display befolgen und das Passwort, wenn Sie dazu
aufgefordert werden, eingeben.

Die Taste &_ wahlen.
Die Taste Geschlossener Bereich” wéahlen. @

Die Uhrzeit fir Arbeitsende einstellen und ,OK“ wahlen.

Zu Ende der Arbeit den Roboter unter Sicherheitsbedingungen
stoppen (siehe ,Sicherheitsstopp des Roboters“) und ihn wieder in
den Bereich bringen, wo sich die Ladestation befindet.

Stellen Sie den normalen Betriebsmodus des Roboters wieder
her wie im Kapitel ,INBETRIEBNAHME — AUTOMATIKMODUS"
beschrieben.
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DISPLAYANZEIGE WAHREND DER ARBEIT

Wahrend der Rasenmaher arbeitet, zeigt das Display folgende
Daten an:

- geschwindigkeit des Rasenmahers;
- geschwindigkeit der Schneideklinge;
- ladeprozentsatz der Batterie.

Wahrend der Rasenmaher aufladt zeigt das Display den Status
des Ladevorgangs an.

AuBerhalb der Arbeitszeiten des Rasenmahers zeigt das Display
Tag und Uhrzeit des n&chsten Arbeitsbeginns an.

LANGERER STILLSTAND UND WIEDERINBETRIEBNAHME

Im Fall von langerer Inaktivitdt des Roboters und vor der M&hsaison muss eine Reihe von Arbeiten durchgefuhrt werden, um
seine korrekte Funktionsweise bei der Wiederinbetriebnahme zu gewéhrleisten.

1. Laden Sie die Batterie vollstdndig auf, bevor Sie den Roboter im Winter wegstellen. Die Batterie muss mindestens alle 5
Monate geladen werden.

2. Lassen Sie die vorgesehenen Wartungsarbeiten bei einem autorisierten Vertragshéandler durchfiihren. Diese MaBnahme
ist duBerst wichtig, um den Roboter in einem guten Zustand zu erhalten. Normalerweise umfasst der Kundendienst die
folgenden MaBnahmen:

e komplette Reinigung des Rahmens des Roboters, der Schneidklinge und aller anderen beweglichen Teile.
e innere Reinigung des Roboters.
e Funktionsprifung des Roboters.

e Kontrolle und ggf. Auswechseln der abgenutzten Komponenten, z.B. der Schneidklinge, die Blrsten (nur bei
Robotermodellen, die Motoren mit Blirsten haben);

o Uberpriifung der Batterieleistung.
e ggf. kann der Vertragshandler auch die neue Software laden.

3. Den Roboter und die Ladestation sorgféltig reinigen (siehe “Reinigung des Roboters”).

4. Kontrollieren Sie eventuell abgenutzte oder beschédigte Teile wie z.B. die Schneidklinge und wechseln Sie diese ggf. aus.

5. Stellen Sie den Roboter an einem geschitzten und trockenen Ort ab, mit einer Raumtemperatur von 10-20°C. Dieser Raum
sollte fur Unbefugte (Kinder, Tiere usw.) nicht leicht zuganglich sein. Lagern Sie den Roboter bei einer Temperatur unter
20°C, um die Selbstentladung der Batterie zu vermeiden.

6. Ziehen Sie den Stecker der Netzstromversorgung (A) aus der Stromsteckdose heraus.

7. Decken Sie die Ladestation (C) ab, um zu verhindern, dass Fremdkd&rper in ihr Inneres gelangen (Blatter, Papier usw.) und
um die Kontaktplatten zu schitzen.

Wiederinbetriebnahme f R

Vor der Wiederinbetriebnahme des Roboters nach ldngerem
Stillstand, gehen Sie wie angegeben vor.

Stromnetzgerét (A)

1. Stecken Sie den Stecker des Netzgerats (A) in die
Stromsteckdose.

2. Reaktivieren Sie die allgemeine Stromversorgung.
Stellen Sie den normalen Betriebsmodus des Roboters wieder

her wie im Kapitel ,INBETRIEBNAHME — AUTOMATIKMODUS*
beschrieben.
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AUFLADEN DER BATTERIEN BEI LANGERER INAKTIVITAT

! Achtung - Gefahr

Es ist verboten, den Roboter in explosions- und brandgefahrlichen Umgebungen aufzuladen.

1.

Den Strom an der Ladestation einschalten und sich
vergewissern, dass die Ladeplatten sauber sind.

Positionieren Sie den Roboter in der Ladestation, ohne ihn
einzuschalten.

Uberpriifen Sie, ob die Ladeknépfe die Ladeplatten beriihren
und ob das Display aufleuchtet und den Ladestand der Batterie
anzeigt.

Nachdem der Ladevorgang abgeschlossen ist (etwa 6
Stunden), den Roboter aus der Ladestation entfernen.

Bringen Sie den Roboter an einem geschltzten und trockenen
Ort bei einer Umgebungstemperatur von 10-20° C unter, der
von Kindern, Tieren, anderen Fremdkérpern usw. nicht leicht
erreichbar ist.

EMPFEHLUNGEN FUR DEN GEBRAUCH

Nachfolgend finden Sie einige Angaben, an die Sie sich bei der Benutzung des Roboters halten sollten:

auch wenn Sie sich mit der Gebrauchsanleitung hinreichend vertraut gemacht haben, sollten Sie bei der ersten Benutzung
einige Testmandver simulieren, um die wichtigsten Steuerungen und Funktionen kennen zu lernen;

kontrollieren Sie, ob die Befestigungsschrauben der Hauptteile fest angezogen sind;
mahen Sie den Rasen oft, um ein GberméaBiges Wachstum des Grases zu vermeiden;

verwenden Sie den Roboter nicht, um Gras zu schneiden, das um mehr als 1 cm (0,40 ") héher ist als die Schneidklinge. Bei
hohem Gras die Schneidklinge anheben und sie dann an den folgenden Tagen nach und nach absenken;

wenn es auf dem Rasen eine automatische Rasensprenganlage gibt, miissen Sie den Roboter so programmieren, dass er
mindestens 1 Stunde vor Beginn der Bewasserung in die Ladestation zuriickkehrt;

Uberprifen Sie das Gefélle des Gelandes und vergewissern Sie sich, dass es die zulassigen Hochstwerte nicht Uberschreitet,
damit die Benutzung des Roboters keine Gefahrensituationen verursacht;

wir raten, den Roboter so zu programmieren, dass er nicht mehr als notwendig arbeitet, wobei auch das unterschiedliche
Wachstum des Grases zu den verschiedenen Jahreszeiten zu bertcksichtigen ist, um ihn nicht unniitz abzunutzen und die
Betriebsdauer der Batterien nicht unniitz zu verkirzen;

um Sicherheitsrisiken zu vermeiden, vergewissern Sie sich bitte, dass wahrend der Roboter in Betrieb ist, sich keine Personen
(insbesondere Kinder, altere Menschen oder Behinderte) und Haustiere im Betriebsbereich aufhalten. Um diese Risiken zu
vermeiden empfiehlt es sich, die Tatigkeit des Roboters zu geeigneten Zeiten zu programmieren.

Der Hersteller garantiert nicht die vollstdndige Kompatibilitdt des Rasenméahroboters mit anderen Arten von drahtlosen Systemen
wie etwa Fernsteuerungen, Radiosendern, akustischen Geréaten, vergrabenen elektrischen Zaunen fur Tiere oder ahnliches.
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ORDENTLICHE WARTUNG

EMPFEHLUNGEN FUR DIE WARTUNG

_

Benutzen Sie bei den Wartungsarbeiten die vom Hersteller angegebene persdnliche Schutzausristung,
besonders bei Arbeiten an der Klinge. Vor Durchfiihrung der Wartungsarbeiten muss man sich vergewissern,
dass der Roboter unter sicheren Bedingungen angehalten wurde (siehe ,,Sicherheitsstopp des Roboters®).

TABELLE WARTUNGSPLAN

Haufigkeit

Komponente

Art des Eingriffs

Verweis

Klinge

Die Klinge reinigen und
ihre Effizienz prufen. Wenn
die Klinge durch einen
StoB verbogen oder stark
abgenutzt ist, muss sie
ausgewechselt werden

Siehe ,Reinigung des
Roboters*”

Knépfe zum Aufladen der
Batterien

Eventuelle Oxidationen

Siehe ,Reinigung des

Mahsaison

Wochentlich (Bei den Modellen mit reinigen und beseitigen Roboters*
Kontaktaufladung)
tg)gitggtnpll\elt(t)zgllen mit Eventuelle Oxidationen Siehe ,Reinigung des
Kontaktaufladung) reinigen und beseitigen Roboters*
Eventuelle Oxidationen Siehe ,Reinigung des
Regensensor reinigen und beseitigen Roboters*
. . _ . Siehe ,Reinigung des
Monatlich Roboter Die Reinigung durchfihren Roboters
. R einem autorisierten ; « ;
Einmal jahrlich zu Ende der Roboter Kundendienstzentrum Siehe “Langerer Stillstand

ausflllen

und Wiederinbetriebnahme*

Bedienungsanleitung
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REINIGUNG DES ROBOTERS

1. Halten Sie den Roboter unter sicheren Bedingungen an (siehe “Sicherheitsstopp des Roboters”).

A Vorsicht - Warnung

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu vermeiden.

2. Reinigen Sie alle AuBenflachen des Roboters mit einem Schwamm, der mit lauwarmem Wasser befeuchtet ist, und mit

neutraler Seife. Den Schwamm vor der Verwendung kraftig ausdriicken, damit er nicht zu nass ist.

A Vorsicht - Warnung

Durch Verwendung von zu viel Wasser kann dieses eindringen und Schéden an den elektrischen Komponenten
verursachen.

Verwenden Sie keine Losungsmittel oder Benzin, damit die lackierten Oberflachen und die Kunststoffteile

nicht beschadigt werden.

Die inneren Teile des Roboters diirfen nicht gewaschen werden. Verwenden Sie keinen Druckwasserstrahl,

damit die elektrischen und elektronischen Komponenten nicht beschadigt werden.

Vorsicht - Warnung

Um die elektrischen und elektronischen Komponenten nicht irreversibel zu beschédigen, darf der Roboter
nicht teilweise oder ganz in Wasser getaucht werden, da er nicht wasserdicht ist.

5.

Kontrollieren Sie den unteren Teil des Roboters (Bereich der
Schneidklinge, Vorder- und Hinterrdder) und beseitigen Sie
Verkrustungen und/oder Rickstéande, die den einwandfreien
Betrieb des Roboters behindern kénnten.

Beseitigen Sie eventuelle Gras- und Laubriickstdnde um den
Griff des Roboters herum.

(Bei den Modellen mit Kontaktaufladung) Reinigen Sie die
Knépfe zum Aufladen der Batterien (A), die Kontaktplatten (B)
und entfernen Sie eventuelle Oxidationen oder Ricksténde,
die sich durch die Stromkontakte gebildet haben, mit einem
trockenen Tuch und ggf. einem feinkdérnigen Schleifpapier.

Den Regensensor (C) reinigen und Schmutzreste oder
eventuelle Oxidationsspuren entfernen.

Reinigen Sie das Innere der Ladestation von den
angesammelten Ruckstanden.
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FEHLERSUCHE

STORUNGEN, URSACHEN UND ABHILFEN

Die nachfolgenden Informationen haben den Zweck, Ihnen bei der Erkennung und Behebung von eventuellen Anomalien und
Fehlfunktionen zu helfen, die beim Gebrauch auftreten kénnen. Einige Stérungen kénnen vom Benutzer behoben werden, andere
erfordern ein prazises technisches Fachwissen oder besondere Féhigkeiten. Diese durfen ausschlieBlich von qualifiziertem
Personal mit anerkannter Erfahrung auf dem spezifischen Gebiet des Eingriffs durchgefiihrt werden.

E A Vorsicht - Warnung

Stoppen Sie den Roboter unter Sicherheitsbedingungen (siehe ,,Sicherheitsstopp des Roboters®), falls der
Roboter inspiziert werden muss, um die Gefahr eines nicht vorgesehenen Starts der Klinge zu vermeiden.

Problem ‘ Ursachen ‘ Abhilfe

Anormale Vibrationen

Der Roboter ist sehr laut

Beschadigte Schneidklinge

Ersetzen Sie die Klinge durch eine neue (siehe
»+Auswechseln der Klinge®)

Schneidklinge hat sich in Ricksténden
verfangen (Béander, Schniire,
Plastikstlicke usw.)

Halten Sie den Roboter unter sicheren
Bedingungen an (siehe ,Sicherheitsstopp des
Roboters”) Machen Sie die Klinge frei

A Vorsicht - Warnung

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die
Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu
vermeiden

Der Start des Roboters ist in der Néhe
nicht vorgesehener Hindernisse erfolgt
(abgebrochene Zweige, vergessene
Gegenstande usw.)

Halten Sie den Roboter unter sicheren
Bedingungen an (siehe ,Sicherheitsstopp des
Roboters")

Entfernen Sie die Hindernisse und starten Sie
den Roboter wieder (siehe ,Inbetriebnahme —
Automatikmodus®)

Elektromotor defekt

Lassen Sie den Motor vom nachstgelegenen
autorisierten Kundendienstzentrum reparieren
bzw. auswechseln

Gras zu hoch

Stellen Sie die gewlinschte Schnitthdhe hoher
ein (siehe ,Einstellen der Schnitthbhe®)

Mahen Sie den Bereich zuerst mit einem
normalen Rasenméher

Der Roboter stellt sich nicht
richtig in die Ladestation

Fehler bei der Verlegung des
Begrenzungskabels oder des
Stromkabels der Ladestation

Uberpriifen Sie den Anschluss der Ladestation
(siehe ,Installation der Ladestation und des
Netzgerats®)

Setzung des Bodens in der Nahe der
Ladestation

Stellen Sie die Ladestation auf eine ebene und
stabile Flache (siehe ,Planung der Installation
der Anlage®)

Der Roboter verhalt sich auf
anormale Weise rund um die
Blumenbeete

Falsch verlegtes Begrenzungskabel

Verlegen Sie das Begrenzungskabel richtig
(gegen den Uhrzeigersinn) (siehe ,Installation
des Begrenzungskabels®)

Der Roboter arbeitet zu
falschen Zeiten

Falsch eingestellte Uhr

Stellen Sie die Uhr des Roboters neu ein (siehe
~Programmierung®)

Falsch eingestellte Arbeitszeit

Stellen Sie die Arbeitszeit des Roboters neu ein
(siehe ,,Programmierung®)

Der Roboter flihrt die
schnelle Ruckkehr nicht
durch

Schnelle Riickkehr nicht korrekt
eingestellt

Kontrollieren Sie, ob die schnelle Riickkehr

richtig festgelegt ist (siehe ,Suchschleife fur

die schnelle Riickkehr des Roboters in die
Ladestation”)

Bedienungsanleitung




Problem

Der Arbeitsbereich wird nicht
komplett geméht

Ursachen

Arbeitsstunden nicht ausreichend

Abhilfe

Verlangern Sie die Arbeitszeit (siehe
~Programmierung®)

Schneidklinge mit Verkrustungen und/
oder Rickstanden

Halten Sie den Roboter unter sicheren Bedingungen
an (siehe ,Sicherheitsstopp des Roboters*)

A Vorsicht - Warnung

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die
Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu
vermeiden

Reinigen Sie die Schneidklinge

Schneidklinge abgenutzt

Ersetzen Sie die Klinge durch ein Originalersatzteil
(siehe ,Auswechseln der Klinge®)

Flache des Arbeitsbereichs zu groB fir
die effektive Kapazitat des Roboters

Passen Sie den Arbeitsbereich an (siehe
»Technische Daten®)

Die Batterien stehen vor dem Ende
ihres Lebenszyklus

Ersetzen Sie die Batterien durch Originalersatzteile
(siehe ,Auswechseln der Batterien®)

Die Batterien werden nicht vollsténdig
aufgeladen

Reinigen und beseitigen Sie eventuelle
Oxidationen von den Kontaktstellen der Batterien
(siehe ,Reinigung des Roboters®).

Nebenflache nicht komplett
gemaht

Falsche Programmierung

Programmieren Sie die Nebenflache korrekt
(siehe ,Programmierung®)

Auf dem Display erscheint
~Service”

Der Kupon des Roboters muss
ausgefllt werden.

Setzen Sie sich mit dem nachstgelegenen
Kundendienstzentrum in Verbindung.

Auf dem Display erscheint
~Heben*

Der Roboter ist vom Boden angehoben

Sicherstellen, dass der Roboter nicht durch
einen Gegenstand blockiert oder verstopft ist.
Eventuelle Grasreste unter dem Aufbau, die die
Sensoren verstopfen kdnnten, entfernen und
reinigen (siehe ,Reinigung des Roboters*®)

Auf dem Display erscheint
-Kein Signal“

Das Begrenzungskabel ist nicht korrekt
angeschlossen (Kabelbruch, Fehlen
des Stromanschlusses usw.)

Kontrollieren Sie die Leistungsfahigkeit der

Stromversorgung, den korrekten Anschluss

des Netzgerats und der Ladestation (siehe
snstallation der Ladestation und des Netzgeréats®)

Auf dem Display erscheint
LJAusser Umfang”“

Zu starkes Gefélle des Gelandes

Grenzen Sie den Bereich mit einem zu starken
Gefalle ab (siehe ,Planung der Installation der
Anlage®)

Falsch verlegtes Begrenzungskabel

Uberprifen Sie, ob das Kabel korrekt
verlegt ist (zu tief eingegraben, nahe an
Metallgegenstanden, Abstand zwischen dem
Kabel, das zwei Elemente abgrenzt, unter 70 cm
usw.) (siehe ,Planung der Installation der Anlage*)

Begrenzungskabel um innen gelegene
Bereiche (Blumenbeete, Straucher
usw.) ist im Uhrzeigersinn verlegt

Verlegen Sie das Begrenzungskabel richtig
(gegen den Uhrzeigersinn) (siehe ,Installation
des Begrenzungskabels®)

Netzgeréat Uberhitzt

Treffen Sie entsprechende Vorkehrungen, um

die Temperatur des Netzgeréts zu reduzieren

(Beluften oder den Installationsbereich andern
usw.) (siehe ,Planung der Installation der Anlage*)

Der Antrieb der Rader ist nicht korrekt

Kontrollieren Sie die Réder und befestigen Sie
diese ggf. richtig
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Problem

Auf dem Display erscheint
,Fehler Rad“

Ursache

Unebener Boden oder Hindernisse,
welche die Bewegung verhindern

Abhilfe

Uberprifen Sie, ob der Rasen, der geméht
werden soll, gleichmé&Big ist und keine Lécher,
Steine oder andere Hindernisse aufweist.
Anderenfalls missen die notwendigen
Sanierungsarbeiten durchgefihrt werden
(siehe ,Vorbereitung und Abgrenzung von
Arbeitsbereichen (Haupt- und Nebenflachen)*)

Einer oder beide Motoren flr den
Antrieb der Réder sind defekt

Lassen Sie den Motor vom nachstgelegenen
autorisierten Kundendienstzentrum reparieren
bzw. auswechseln

Error”

Auf dem Display erscheint
,Zu hoch Gras® oder ,Messer

Beschédigte Schneidklinge

Ersetzen Sie die Klinge durch eine neue (siehe
~Auswechseln der Klinge*)

Schneidklinge hat sich in Rlckstanden
verfangen (Bander, Schndire,
Plastikstlcke usw.)

Halten Sie den Roboter unter sicheren
Bedingungen an (siehe ,Sicherheitsstopp des
Roboters”)

A Vorsicht - Warnung

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die
Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu
vermeiden

Machen Sie die Klinge frei

Der Start des Roboters ist mit
nicht vorgesehenen Hindernissen
(abgebrochene Zweige, vergessene
Gegenstande usw.) erfolgt

Halten Sie den Roboter unter sicheren
Bedingungen an (siehe ,Sicherheitsstopp des
Roboters")

Entfernen Sie die Hindernisse und starten Sie
den Roboter wieder (siehe ,Inbetriebnahme —
Automatikmodus®)

Elektromotor defekt

Lassen Sie den Motor vom néchstgelegenen
autorisierten Kundendienstzentrum reparieren
bzw. auswechseln

Gras zu hoch

Stellen Sie die Schnitthéhe héher ein (siehe
sEinstellen der Schnitthdhe®). Mahen Sie den
Bereich zuerst mit einem normalen Rasenméaher

Auf dem Display erscheint
-Neigung*

Der Roboter befindet sich auf oberhalb
der zulassigen Grenzwerte

Beheben Sie das Problem, indem Sie den
Bereich mit Gefélle auBerhalb der zuléassigen
Grenzwerte abgrenzen

Die
LED (C)
schaltet

sich nicht
ein

Fehlen der Versorgungsspannung

Uberpriifen Sie den korrekten Anschluss des
Netzgerétes an die Steckdose

Sicherung durchgebrannt

Lassen Sie die Sicherung vom nachstgelegenen
autorisierten Kundendienstzentrum auswechseln

Die LED
(C) des
Senders
ist einge-
schaltet

Begrenzungskabel unterbrochen

Halten Sie den Roboter unter sicheren
Bedingungen an (siehe ,Sicherheitsstopp
des Roboters”) Ziehen Sie den Stecker des
Netzgeréats aus der Steckdose. Flhren Sie die
Verbindung des Begrenzungskabels durch
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AUSWECHSELN VON KOMPONENTEN

EMPFEHLUNGEN FUR DAS AUSWECHSELN VON TEILEN

2

Fuhren Sie Austausch- und Reparaturarbeiten nach den Anleitungen des Herstellers durch, oder wenden Sie
sich an den Kundendienst, wenn diese Arbeiten im Handbuch nicht angegeben sind.

AUSWECHSELN DER BATTERIEN

_

Lassen Sie die Batterien von einem autorisierten Kundendienstzentrum auswechseln.

AUSWECHSELN DER KLINGE

1. Halten Sie den Roboter unter sicheren Bedingungen an (siehe “Sicherheitsstopp des Roboters”).

_

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu vermeiden.

~
J

Als Ersatz ausschlieBlich die fur das Gerat geeignete Originalklinge
verwenden.

Klinge (A) e-N Schraube (B)

Modell Code Schneidklinge
8040ELO  042754300A
AO41ELO  300_D0042_04

2. Drehen Sie den Roboter um und legen Sie ihn so ab, dass die
Abdeckhaube nicht beschéadigt wird.

3. Schrauben Sie die Schrauben (B) auf, um die Klinge (A)
abzumontieren.

4. Setzen Sie eine neue Klinge ein und ziehen Sie die Schrauben
fest.

5. Drehen Sie den Roboter wieder in die Betriebsposition um.
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STILLLEGUNG DES ROBOTERS

! Gefahr - Achtung

WEEE - Elektro- und Elektronikgerate-Abfall (WEEE) kann gefahrliche Substanzen mit potentiell schadlichen
Auswirkungen fir die Umwelt und die menschliche Gesundheit enthalten. Die WEEE-Entsorgung muss

Dieses Produkt ist am Ende seiner Nutzungsdauer als WEEE (Elekiro- und Elektronikgerate-Abfall)
eingestuft. Es ist daher verboten, es als normalen Hausmdll oder gemischten Stadtmdill (undifferenziert)
bzw. als getrennten Stadtmdll (Milltrennung) zu entsorgen.

Der Benutzer muss bei der Stilllegung sicherstellen, dass das Produkt unter Einhaltung der ortlichen
Gesetzesvorschriften entsorgt wird; vor allem muss er die elektrischen und elektronischen Komponenten
vom Rest getrennt bei den speziellen autorisierten Sammelzentren fir WEEE entsorgen oder das
noch vollstdndige Produkt dem Héndler bei einem Neukauf zuriickgeben. Die illegale Entsorgung von
elektrischen und elektronischen Geraten (WEEE) wird mit Strafen verfolgt, welche von den in dem Gebiet
geltenden Gesetzen, in dem der VerstoB festgestellt wird, geregelt sind.

Die in den elektrischen und elektronischen Geréaten enthaltenen Schadstoffe kénnen die Umwelt und
die menschliche Gesundheit gefahrden, daher spielt der Benutzer eine wesentliche Rolle im Beitrag zur
Wiederverwendung, zum Recycling und zu anderen Formen der Verwertung der WEEE.

Alle Komponenten, die getrennt und gesondert entsorgt werden miissen, sind speziell gekennzeichnet.

korrekt bei den dafur zugelassenen Sammelzentren erfolgen.

Verpackung - Die Verpackung des Produkis besteht aus recycelbaren Materialien und muss nachhaltig in den dafir

vorgesehenen Sammelbehaltern oder bei speziellen autorisierten Sammelstellen entsorgt werden.

Batterien — Die Altbatterien oder verbrauchten Batterien enthalten umwelt- und gesundheitsschadliche Stoffe und durfen
daher nicht im normalen Hausmull entsorgt werden. Der Benutzer ist verpflichtet, die Batterien nachhaltig in den daftr

vorgesehenen Sammelbehéltern oder bei speziellen autorisierten Sammelstellen entsorgt werden.
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EG-KONFORMITATSERKLARUNG

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Erklart auf eigene Verantwortung, dass das Produkt:

Automatischer, batteriebetriebener Rasenroboter, Modell 8040ELO, AO41ELO den wesentlichen Anforderungen fir Sicherheit,
Gesundheit und Umweltschutz entspricht, die von den folgenden Richtlinien der Europaischen Union vorgesehen sind:

Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Elektromagnetische Vertraglichkeit 2014/30/EU, Radio (RED)-Richtlinie 2014/53/EU,
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU, WEEE-Richtlinie 2012/19/EU, Richtlinie Uber Gerauschemissionen 2005/88/EG;

das Produkt entspricht den folgenden harmonisierten Normen:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 und EN 60335-1: 2012 + A13:2017 (Sicherheit);
EN 62233:2008 (elektromagnetische Felder);

EN 55014-1:2017 (Emission);

EN 61000-3-2:2014 und EN 61000-3-3:2013 (Emission);

EN 55014-2:2015 (Storfestigkeit);

EN 50419:2006 (RAEE — Kennzeichnung der Geréate)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Elektromagnetische Kompatibilitat)
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (Elektromagnetische Kompatibilitat)
ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Wirksamkeit des Funkspektrums)
ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Wirksamkeit des Funkspektrums)

Modelle mit “Modul Connect (GPS+GPRS)” ausgestattet:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Wirksamkeit des Funkspektrums)

Der Hersteller erklart auBerdem, dass geméaB Richtlinie 2005/88/EG, der Schallleistungspegel Lwa einer signifikanten
Stichprobe 63.0 dB + 2.0 dB betragt (A-bewertet und bezogen auf 1 pW), dass der garantierte Schallleistungspegel Lwa
geringer ist als 67 dB (A-bewertet und bezogen auf 1 pW) und dass die technischen Unterlagen geméB Richtlinien 2005/88/
EG und 2006/42/EG bei Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (AR), Italy zusammengestellt
sind.

Terranuova B.ni 02/10/2019

Bernini Fabrizio
(Geschaftsfihrer)
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GARANTIEVORSCHRIFTEN

Die Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) garantiert ihren Kunden die Anwendung aller in der européischen Richtlinie 1999/44/
EG enthaltenen Rechte. Insbesondere sind von der Garantie eventuelle Material- oder Herstellungsméngel fir den Zeitraum von
2 (zwei) Jahren vom Datum des Originalkaufbelegs an abgedeckt. ZCS garantiert nicht das ununterbrochene oder fehlerfreie
Funktionieren des Produkts und Gbernimmt keine Haftung fir Schaden, die durch Irrtimer beim Konsultieren der Anleitungen
verursacht sind. AuBerdem gilt diese Garantie fur Folgendes nicht: Schdnheitsfehler wie Kratzer, Schnitte und Dellen;
Verbrauchsmaterialien wie Batterien, soweit der Schaden des Produkts nicht durch einen Material- oder Herstellungsmangel
bedingt ist; Schaden durch Verwendung des Produkts mit Zubehdrteilen, die nicht von ZCS hergestellt sind oder von ihr vertrieben
werden; Schaden durch Unfélle, Missbrauch, falsche Benutzung, Uberschwemmungen, Feuer, oder andere Naturereignisse
bzw. externe Ursachen; Schaden durch Arbeiten, die von Dienstleistern durchgeflihrt wurden, die nicht von ZCS autorisiert
sind; oder Schaden an einem Produkt, das ohne schriftliche Erlaubnis von ZCS modifiziert oder gedndert wurde. ZCS hat das
ausschlieBliche Recht, das Produkt oder die Teile, aus denen es besteht, nach ihrem alleinigen Ermessen zu reparieren oder
zu ersetzen (mit einem neuen Ersatzprodukt oder einem Produkt, das vor kurzem Uberholt wurde), oder auch den gesamten
Kaufpreis zurlick zu erstatten. Bei einer Riickerstattung muss das Produkt, fir das die Ruckerstattung erhalten wurde, an ZCS
zuriickgegeben werden und wird Eigentum von ZCS. Wéhrend der Garantielaufzeit sorgt ZCS in seinem alleinigen Ermessen
fur eine Reparatur oder den Ersatz der unter normalen Nutzungsbedingungen beschadigten Bauteile. Die Reparatur oder der
Ersatz kbnnen auch nach Wahl von ZCS die Verwendung von Bauteilen bzw. Einheiten einschlieBen, die vor kurzem einer
Uberholung unterzogen worden sind. ZCS behdlt sich auBerdem das Recht vor, Ersatzgeréate, Teile, oder Komponenten von
vergleichbarem Wert und Design zu verwenden. Die Kosten flr die Teile und Kosten fur Reparatur- oder Ersetzungsarbeiten
gehen nicht zu Lasten des Kunden, diesem werden nur die Versandkosten in Rechnung gestellt. Wenn ein Produkt oder ein
Bauteil ausgetauscht wird, dann wird jedes Ersatzelement Eigentum des Benutzers, das ausgetauschte Element dagegen wird
je nach Fall Eigentum von ZCS. Diese Garantie schmalert nicht die Rechte des Kaufers, die von den anwendbaren geltenden
nationalen Gesetzen festgelegt sind, dies unter Beibehaltung der Auflagen zu Lasten des Kaufers, die fur die Inanspruchnahme
der Garantie gelten. Die auf das Land des Kaufs beschrénkie Garantie gilt als in Anspruch genommen, wenn dieses Recht an
der Verkaufsstelle, bei welcher der Roboter gekauft wurde, oder beim nachstgelegenen Kundendienstzentrum ausgeubt wird.
Der mangelhafte Roboter muss persénlich beim Verkaufer oder beim néchstgelegenen Kundendienstzentrum zurtickgegeben
werden. Im Fall einer Rickgabe per Versand auf Kosten des Kéufers muss der Roboter in seine Originalverpackung verpackt
sein und es muss ihm eine Kopie der Rechnung oder des Kaufbelegs beiliegen, auf der das Kaufdatum, die Seriennummer und
die Beschreibung des Problems vermerkt sein mussen.

BEDINGUNGEN UND chemische Stoffe;

EINSCHRANKUNGEN - die Batterie hat eine nur auf Herstellungsmangel
beschrankte Garantie fir die ersten sechs
Nutzungsmonate;

e Beziglich der Anwendungsmodalitdten dieser Garantie - die Motoren haben eine Garantie von 2 Jahren bzw.
und flr jedwede Informationen wenden Sie sich an lhre 3000 Betriebsstunden
Verkaufsstelle. ]

¢ Diese Garantie gilt nur, wenn: ANFORDEF}HANGGABE%%EEEEFDIENSTES

- das defekte Produkt zusammen mit der lesbaren
Originalrechnung oder des Kaufbelegs vorgelegt
wird, auf denen das Kaufdatum und der Name des
Verkaufers vermerkt sind.

Fur die Anforderung des Kundendienstes im Garantiefall und
fur spezifische Anweisungen, wo und wie das Produkt an ZCS
fur den Kundendienst zurlickzugeben ist, wenden Sie sich an
¢ Diese Garantie verfallt, wenn: die Verkaufsstelle, bei welcher der Roboter gekauft wurde,
oder an das néachstgelegene Kundendienstzentrum. Zur
Inanspruchnahme der Garantie wird vom Kaufer das Original
oder eine Kopie der Rechnung oder des vom urspriinglichen
Handler ausgestellten Kaufbelegs fir das Produkt verlangt.
Die Garantie ist auf das Land beschrankt, in dem die ZCS
oder die autorisierten Handler urspriinglich das Produkt
verkauft haben.

- das Produkt nicht in Einhaltung der Nutzungs- und
Wartungsanweisungen benutzt wird;

- die Installation bzw. die Nutzung nicht den
Nutzungsanweisungen entspricht;

- die Seriennummer geldscht oder unlesbar gemacht wird;

- irgendein nicht autorisiertes Peripheriegerét benutzt,
oder das Produkt modifiziert wird;

- nicht Originalersatzteile oder Original-Zubehdrteile WEITERE DEFINITIONEN
verwendet werden;

- ein Bauteil oder ein Zubehor manipuliert wird;

- die Wartungsarbeiten vom Kunden selbst oder von  Beistand vor Ort

nicht autorisierten Dritten durchgefuihrt werden; e Der Kunden hat fiir das Produkt kein Anrecht auf Beistand
- am Roboter, am Netzgerdt, an der Aufladestation, vor Ort, auch nicht wahrend der Garantielaufzeit.

oder an den Zubehorteilen Defekte vorhanden sind, e Falls die Notwendigkeit eines Eingriffs vor Ort eintreten

die durch Witterungsbedingungen verursacht sind wie sollte, werden dem Kunden die Fahrtkosten sowie der

Blitzen, Lawinen, Erdrutsche, StromstoBe, elektrische Stundensatz des Kundendienstzentrums in Rechnung

Entladungen,  Ungewitter, ~ Uberschwemmungen, gestellt.

Naturkatastrophen, usw. Ratschlage

e Ausschluss und Einschrankungen der Garantie: * Bewahren Sie die Originalverpackung auf.

- von der Garantie ausgeschlossen sind die Teile, die ~ ® Bewahren Sie die Rechnung oder den Kaufbeleg auf
infolge der Benutzung einem Verschlei unterliegen, (ansonsten verfallt die Garantie).
wie etwa Bursten, Begrenzungskabel, Schneidklinge, Achtung

Néagel, Riemen, Rader, Verbindungskabel und -schnlire; e Der Kunde ist verpflichtet, das Anleitungshandbuch
- é&uBere Kunststoffteile und -halterungen, die keinen aufmerksam durchzulesen und sich strikt an die darin
Herstellungsmangel aufweisen. Die Verfarbung der enthaltenen Anweisungen zu halten.

Kunststoffteile aus naturbedingten Griinden oder durch
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